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Aircraft

The DJI FLYCART™ 30 aircraft has a tilt truss structure. It is equipped with a forward and
rear phased array radar system and a forward and downward binocular vision system
to ensure flight safety. Boasting an HD FPV camera with a tiltable gimbal, the aircraft can
generate flight routes precisely. The Co-Axis Dual-Prop aircraft frame and the dual battery
systems allow for safe, long-duration flights. The aircraft also has an onboard parachute to
protect the aircraft and cargo in an emergency. The Cargo System has a maximum storage
capacity of 70 L. The optional Winch System enables aerial cargo loading and unloading in
harsh environments where the aircraft cannot land. The maximum payload of the aircraft
is 30 kg in dual battery mode.
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Remote Controller

The DJI RC Plus remote controller features O3 video transmission and can transmit an
HD live view from the camera of the aircraft to the touchscreen display. The remote
controller is equipped with a wide range of functional buttons as well as customizable
buttons, which can easily control the aircraft and operate the gimbal camera. The built-
in 7.02-inch high-bright screen boasts a resolution of 1920x1200 pixels. The Android
operating system comes with a variety of functions, such as GNSS, Wi-Fi, and Bluetooth.
The remote controller has a maximum operating time of 3 hours and 18 minutes with
the internal battery and up to 6 hours when used with an external WB37 intelligent
battery.
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Using FlyCart 30

1. Charging
Charging the DB2000 Intelligent Flight Battery
Use the C8000 Intelligent Battery Station to charge the DB2000 Intelligent Flight
Battery. The C8000 Intelligent Battery Station needs to be activated before being used
for the first time, and the DB2000 Intelligent Flight Battery needs to be activated using
the C8000 Intelligent Battery Station.

Charging the Remote Controller

a. Mounting the WB37 Intelligent Battery: push the rear cover release button to open
the rear cover (1. Insert the WB37 battery into the battery compartment and push
forward until it clicks firmly in place 2. To remove the WB37 battery, press and
hold the battery release button and push the battery downward.

Battery Release Button

b. Use the DJI 100 W USB-C Power Adapter to charge the remote controller. The
internal battery of the remote controller must be charged to activate it before using
for the first time. The battery level LEDs will flash to indicate the internal battery is
activated and charging has started.

Q + The remote controller cannot be powered on before activating the internal
. battery.



2.

Preparing the Remote Controller

Checking the Battery Levels

Press once on the power button to check the battery level of the internal battery when
powered off.

Power On/Off

Press once, then press and hold the power button to power the remote controller on/
off. The remote controller needs to be activated before using for the first time. Follow
the prompts to activate.

Adjusting the Antennas
Unfold and adjust the antennas. The signal strength of the remote controller is
affected by the position of the antennas.

Preparing the Aircraft

Unfolding the Aircraft

a. Move the propeller holder away from the frame arms. Unfold the M3 and M4
frame arms (1) (2) before unfolding the M1 and M2 frame arms (3 (@). Lock the arm
lock for each of the frame arms.

b. Remove the propeller holder.

c. Unfold the propellers.




Installing the Intelligent Flight Battery

Install the two batteries as shown in the diagram. Press down the battery until you
hear two clicks.

Checking the battery level: press the power button once.
Power on/off: press once, then press and hold the power button.
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Activating the Aircraft

Power on the aircraft and remote controller, launch DJI PILOT™ 2 and follow the on-
screen instructions to activate the aircraft.

DJI Pilot 2 App |(®

Using the Cargo Box

Open the cargo box and place the cargo inside.

& * Make sure the battery is mounted firmly. Make sure the battery is powered off
during installation.
+ To remove the battery, press the battery buckle and lift the battery.
« To fold the frame arms, fold the M1 and M2 frame arms before M3 and M4.

4. Getting Ready for Takeoff

a. Place the aircraft on an open, flat ground with the rear of the aircraft facing toward
you.

b. Make sure that the propellers are securely mounted, there are no foreign objects in
or on the motors and propellers, the propeller blades and arms are unfolded, and
the arm locks are firmly fastened.

c. Make sure the Intelligent Flight Battery is mounted firmly.

d. Power on the remote controller and aircraft, then launch DJI Pilot 2. Enter Camera
View. Make sure the GNSS signal is strong and the app displays Ready to GO (GNSS)
or Ready to GO (RTK). Otherwise, the aircraft cannot takeoff.

Q + RTK positioning is recommended. In the app, go to Camera View, and tap RTK to
) select a method for receiving RTK signals.



5. Manual Flight
Manual Takeoff/Landing

69 - 9G |[6][9]

@ Start/stop motors: perform Combination Stick Command and hold for two
seconds.

@ Takeoff: push the left control stick (mode 2) up to take off.

@ Landing: push the left control stick (mode 2) down until the aircraft lands. Release
the left control stick once the motors have stopped.

Control Stick Mode

o Forward
i o &
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¢ Down Backward
@@ Tum Turn E)S=(:] ;
Gom o Left @Z&) Right G =t @ZAX" Right

The default control stick mode is Mode 2. The left control stick controls the altitude
and heading of the aircraft, while the right control stick controls the forward,
backward, and sideward movements.

& + Stay away from spinning propellers and motors to avoid injury during takeoff or

landing.

+ Make sure to use the remote controller to control the aircraft before the motor
stops.

+ DO NOT stop the motors mid-flight. Otherwise it will cause the aircraft to crash.
The motors should only be stopped mid-flight in an emergency situation such as
if the aircraft is involved in a collision.

* Make sure to power off the aircraft before powering off the remote controller
after landing.

6. Flight Route

Users can use DJI Pilot 2 to add points to generate a flight route, and the aircraft will
fly automatically according to the route. Flight Route makes the delivery process
simple and more efficient.

a. Power on the remote controller and aircraft, and enter Camera View in DJI Pilot 2.
b. Select Flight Route > Create a Route > Live Mission Recording.

¢. Manually control the aircraft, and add points during flight to record a route.

d. Select Flight Route again, and select a flight route.



e. Press the Start button to begin the flight route.
f. Go through the Preflight Check, and tap Upload Route to begin.
g. The aircraft will fly to the destination and land according to the flight task.

& + Only takeoff in an open area and set an appropriate RTH Altitude according to
the operating environment.

+ Press the Flight Pause button or tap the stop icon on the app to stop the flight
task. The aircraft will hover and record the breakpoint. After which, the aircraft
can be controlled manually. Select the flight task again to continue. The aircraft
will return to the breakpoint automatically and resume the flight task. Pay
attention to aircraft safety when returning to a breakpoint.

Specifications

¢ Aircraft (Model: E2MTR-30A)

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

RTK/GNSS Operating
Frequency

Operating Temperature

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz"

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
RTK:GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3lI,
Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2

GNSS:GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
-20°to 45° C(-4°to 113° F)

* Forward Phased Array Radar (Model: RD241608RF)

Operating Frequency
Power Consumption
Transmitter Power (EIRP)
Operating Voltage
Operating Temperature

24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
23 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
DC15V

-20°to 45° C(-4°to 113° F)

* Rear Phased Array Radar (Model: RD241608RB)

Operating Frequency
Power Consumption
Transmitter Power (EIRP)
Operating Voltage
Operating Temperature

24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
18 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCCQ)
DC15V

-20°to 45° C(-4°to 113° F)

¢« Remote Controller (Model: RM700B)

Internal Battery

03 Transmission
Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

Wi-Fi
Protocol
Operating Frequency

Bluetooth

Protocol

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

Li-ion (6500 mAh @ 7.2'V)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

* 5.8 GHz is unavailable in some countries due to local regulations.
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QZSS L1
-20C £45C

. BUBAIIESISNIEIE (BU58: RD241608RF)

EIEEER

EIEIE
FEWEMEREIIHER (EIRP)
BIFER

EBERERE

24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
23 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
DC15V

-20C & 45C

. EBIENIETISIAIEIE (BY55: RD241608RB)

BIEER
B
LWL MEREIINER (EIRP)
EBIEER
EERERE

. EREE (BY%E: RM700B)
NEE;

O3 §%/EE
EBIEER
IF5ITHER (EIRP)

Wi-Fi
R
EfrsaE

B

‘A E
BERR
EREYTH (EIRP)

24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
18W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
DC15V

-20C £45C

Li-ion (6500 mAh@7.2 V)

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz; <33dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz

BTF 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

* EBOMBEASIE 5.8 GHz JERR, HFMEMBSRHEMIEEER.

25



&

DJI FLYCART™ 30 D#fAiE. FIU b S ABEERALTVEYT, RITORLUEERRT S
fedl. #KITIE, AR KUBAD T I —ART7LAL—E—Y AT LE. BIABLUTF
FOMEBEY 3 VY AT LHEREINTOVET, #Eikld. EBETELEY VNIV ERKA T HD
FPV AXZICKY, RITIV— b EERICERT BT ENTEELT, AT 7/ 7Oy T
HIL—LE. TaTIVNYT )=V RATLICEY, REDDEEBIORITHEIREICEY
T TOMKITIE, BREHHE LT ERET ZRODNT Y 1— FEBHINTVET,
A=Y RTLDRARBEIEZ 70 L TT, 772300414V F VAT L. BiEDERE
TERVWLSHBBAERETCH. ZBRTORMORIF TS LEAREICLET, HADRA
BEEL. 727Ny TU—E—RT30kg T,

1. 7aNZ 8. FRVIVINIVAAZ 16.%HF7T—XR7 LA

2. E—4— 9. ZKY kS~ L—5—

3. BFEEIY hO— 108757 T2 K7 LA 17. BRIBIRET > 7 F
>— L—4— 18. %% LED

4. HiJ5 LED 1.8 a—+ 19.GNSS 7> T+

5. 7L—L7—LA AFI)Izvb 7

6. BIARREY 3>y FA Ry T~
AT L 13. B2 —

7. THAEEREY a3y 14. h—dRv IR

AT L 15, EEEE

26



E{ESH

DJI RC Plus XfE#id. O3 BMREEMEEELERH L TH Y. BEDHASHSZ Y FEMELIC
HD SATJE1—%m&ET BT EDNTEET, REMICIE. TEFEEHRBERZVEHRZ LA
REVHAEBHEEINTSY . BAAOHIEP I VINVAXS DBREEBBICITS T ENTEET,

BIEE 7.02 4 YFRBEAY J—IE 1920 X 1200 EV IV DRGEEEDV £, AT
@ Android OS [Zl& GNSS. Wi-Fi. Bluetooth i EDET X EEHMEENEBH INTWVET,

EEWORABERMIEAE/N\Y 7 —FERRTIE 3™ 18 9T, ABWB37 A1>7UY
I b Ny T =B EDETERALERIERK 6 BREEGVET,

CET I S )
“@L@@dj%

FECTMAMAAAR == WARAMANCTTT| ¥
@)

© N A WwN

[ Te )
N = O

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

22.
23.
24,

NEBT > TF
BYFRI)—=>
WA —v T aR2Y
BIERT vy

AEB Wi-Fi 7> 77
R/ HeeRa >

RTH (R—LJmE) K2
AF—7A R LED

Ny 7)) —5%& LED

.EBRGNSS 7T F
CEBRRZ Y
SDAREY

RAT—BHRIER 2 >

FlEaRz>
IS4 b E— KRSV F
NE7 > 7+

microSD 71— FXOvw b
USB-A K— b

HDMI R— k

USB-C R— bk

FlER2 >

Ny 7 U—BIHNLRE Y
I\ 71 —URARER
BHAN-—RINLREZ

27



FlyCart 30 D{EF

1. RE

DB2000 A T VIV b 754 PNy T ) —DRE

C8000 A T )IV TV b Ny TYU—RATFT— a3 %EFERLT. DB2000 1T
754N\ F)—AFELEY, CB000 ATV NyTF)—RF—3>
&, MSHTERT BT VT AN— T BHEHHYEY, DB20001 7 )TV b
T4 NNy TU—I&, C8000 A4 T UIT b NyFT)—RF—avaEFEARALTT
T AN— T BHUBERBYET,

EERORE

a. WB374 T I b Ny T U—DEIHF BHAN—BIALRZVERLT,
BHHDN—=BITET 1), WB37 /Ny 7 1)—&/\w T ) —IURERICEA L. BFv &
ENLCEMBICNE S E THAICHLUAHFET @, WB37 /Ny T —EERUANTIC
& Ny T —BUNLRZEZRLIRET NNy 7 -2 L TFE T,

Ny 71 =B 7
LRZ>

b. XEH#AEFET BITIE. DJID 100 W USB-CEBR7 A T2 —%FERALTLLEEWN, 7
HTERT BHIC. EEMORTNY T ) —E2RBELTCTIT A= 3T BRHE
BHWET, RNy TU—HBT7 7T A4R=Y 3V ENTREDEBIT DE. Ny T
|) —5%E LED H s LIAHE T,

Q s WENYTU—ZT I T4RN—2 3 VT BENC. REROBREZA VICTSHI LI
v TEFEA,

28



2. XEBDE(E
Ny 7 —FREOHEER
BEA TEHCERRZ V% 1 BT & RNy T U—D/\y T —ERERRTEET,

BRA>/*7

BRRZVZ 1 EHRL, RICRIFLT B L EEROBRT > A 72V EBASNET,
NSO TERY BRINCEERET VT4 N—2 3V T BREHHYVET., BRI T 7
IT74N—23 VL&Y,

77 OB
TEUTT, BEZRELEYT. XERDESBER. 7T FOUBIHEER

3. BiED%(E
HEDER
a. 7ORSKIVE—HTL—LT7—LHSBELTL T, M1 BEUM2 7L—L7—
L@ @EEBRATSAEIIC. M3BLUMATL—LT7—L D2 =ZBRALET., 871
—L7—LO7—LOvoEOYILET,
b. 7ORZRKIVA—FEBIALET,
¢ 7aRSEREBLET,

29



30

A7V IY b 734 Ny T ) =0 {13
RICRY EHY. 220N\ 7 U—ERIFET, HF v EVS BN 2EHTZBHET,
Ny FU—ERLTFET,

Ny 7)) —FZBOHER  BRAZVZ 1 BRLET,
BRA>Y/F7 BRR2VEZ1ERLT. RICRELLEY,




BEDT 7 T74X—=2 3>
Wik & XEROERE AN, D) PILOT™ 2 Z£E L. BEODIERICHE > THIEDT 7 7
AN=2 3 VEFVETY,

®)| DJI Pilot 2 App

2@

@

A=Ky I ADER
H—dRy U AEBE, RIEMEANET.

é} c Ny T)=HLoHDWERIFITFENTWNWSZ EZRERLTLLIEEWN, BYSIFE
iz, Ny TU—DBBRHIF TIcE>TWBST EEHRLET,
c Ny TFU—=FBRYATITE. Ny T U=y 2)VERLT. Ny T —%#&F5 LT
ES3E
o TL—LT7—LERYREGICE M3BKXU ME T L—LT7—L%EFY fefcGri
120 M1 BEUM2 7L—LT7—LERIfclcHET,

4. BEREDZE(RE

a. WAEDOBEEBDDAICAT T, WEEZERADTESGHEICEEET,

b. 7ORSHAL 2V EMYMIFENTWVWEZ L, E—2—E7ORSOFFEIFEIC
BYH iGN E, TORSOTL—RFET—LDBEBRATNTWEZE, BLUT—LA
Oy ohLob W EEdffFronTVa T EEmEELEY,

CAVTIIIVN 754NNy T U= Lo VERIFIFSNTWA T & &RERL
£9,

d. XS L MEDEREANT. D)l Pilot2 #EEILE T, AXSE1—ICLET, 8L
GNSSESH B Y. 7T UIC [#EEET] (GNSS) £eld [#fm=T] (RTK) hFRRE
NTVWBTEERRELTLEEL, ERHATETWEWEE, BIEIIBIBETEEHA.

R+ RIKMIEERLET. 77UAT, HASE—IcBBLT, RIKES Y TLT,
Y RIKEBEHETZHAERRLET.

31



5. FERIT

FERE B
@

@9 ~9q |(8][6]

(D) E—4—0@EE Bk AVEX—Y3Y 70w OV R (CSO) %
2HEEIMLLEY,
() Bk EOBERT vy (E—F2) ®LIcAUTBELET,

(3 &R EOBERT 4 vy (E—F2) &#TFIfIL. BhEBESEET, E—%2—
MELE LS EDRERT v 7 ZBELE Y,

BIEATAvIE—F

o
)
i}
2
H
wn
9@ @tll:@
8T e Qgﬁx)aﬁ@ % @Zﬁx» -

BIEAT v T74IVETRE-RF2ICH/EETNTVET, EORIERT 1 v Y
THRAEDBELETHAAZHEL. HORERT « v U THIA, A, BLTEAAD
BEEHELET,

él © REEBUS B, BEREIEERIIE. BERO ORI PE-—2 Dok

nefeEn

. —IMRET BENC. BTREE TRIAZRIEL T REL,

¢ ERTE—2—%&FBLETEHEVTLREL, RITRICE—2—DMBLET B L. HiE
BEELEY., E—2—ZRITRIFLELEZDIE. BELERICEEAETNIS
AL BRBRORELLEBOSNET,

- BRER. XEBOBRZVISHIC. BEOBRZET>TIREL

6. WITIL—F
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F9, BEIEIV— MR- TEEBMNICRITLE T, RfTL— Mok, BEBETOLRHY
T IVHDEMICIE Y E Y,

a. EXEREBEDEREANT., DJIPilot2DAASE1—ICAVET,
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d. [RATIV— M 1 EBEBERL T, RITIL— FERIRLET,
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f. [RATRIORR ] ZRITL. [I—bDT7vyTO—F1%22y 7L THIRLET,
g WiEIE, RITRAVIC>TEMMETRITL, BELET.

& c RITREBADIU 7 TOHBEREL. EFRBICHE U@t RTH BEZRE LT
<&,
© [RATBHMRLE] A2 VERIH. TTUDRLETAIVER Yy TLT RITZA
VAL LEY, BEIEHRN) T L THIR 28R L £, TORRL SHIE
RFFTHETEE Y, RITXRVEZBEERL T HTLET. BEEFEER
ICEEMICRY . RITZRAVZBRLEY, TEMRICRS & EE #ifDkelc
ABLTSREY,

T

o M{& (£7)V : E2MTR-30A)
ENERRER 2.4000 ~ 2.4835 GHz, 5.725 ~ 5.850 GHz"
1% E /7 (EIRP) 2.4 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (SRRC/CE/MIC (H7Z) )
5.8 GHz : <33 dBm (FCC). <23 dBm (SRRC). <14 dBm (CE)
RTK/GNSS BIfEE %L RTK : GPS L1/L2. GLONASS F1/F2, BeiDou B1I/B2I/B3l.
Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2
GNSS : GPS L1. GLONASS F1. BeiDou B1l. Galileo E1. QZSS L1

EFRERE -20°C~ 45°C
s WIA7T—XR7 LA L—4— (EFIV: RD241608RF)
ENERRIRER 24.05 ~ 24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
HEEH 23W
{=IXE /] (EIRP) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
EEEE DC15V
BMERIBRE -20°C~ 45°C
s A7 —XF7 LA L—4%— (£TIV: RD241608RB)
ENERRER 24.05 ~ 24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
HEEN 18W
{ExE 7] (EIRP) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
EMEEE DC15V
EMFRERE -20°C~ 45°C
o XEH (£FIV 1 RM700B)
RER/ Ny T 1) — 1JF 9 LA 7> (6500 mAh @ 7.2 V)
03 fmi%
ENERIEEK 2.4000 ~ 2.4835 GHz. 5.725 ~ 5.850 GHz
{RIXE 7] (EIRP) 2.4 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz : <33 dBm (FCC). <14 dBm (CE). <23 dBm (SRRC)
Wi-Fi
ZJa ka3 Wi-Fi 6
ENERIEEK 2.4000 ~ 2.4835 GHz, 5.150 ~ 5.250 GHz. 5.725 ~ 5.850 GHz
Bluetooth
o ka3 Bluetooth 5.1
ENERRER 2.4000 ~ 2.4835 GHz
=X E S (EIRP) <10 dBm

* 5.8 GHz &, HUHORHIC L) —FOETIEHBL T E A, (BAFIE 2.4 GHz FDHFIFRTEE
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RTK/GNSS = ZIb4 RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3lI,
Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
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EXCIRSE 18W

£ A17| Z(EIRP) <20 dBm(NCC/MIC/KC/CE/FCC)

I MY DC15V

A= 2F -20~45°C

ZZ7|(22LH: RM700B)
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DZES Wi-Fi 6

s Fht 2.4000~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz, 5.725~5.850 GHz
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£ A7| Z2(EIRP) <10 dBm
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Fluggerat

Das Fluggerat DJI FLYCART™ 30 hat eine geneigte Tragerstruktur. Ein nach vorne und nach
hinten gerichtetes phasengesteuertes Radarsystem sowie die nach vorne und nach unten
gerichteten binokularen Sichtsensoren gewahrleisten die Flugsicherheit. Dank einer UHD-
FPV-Kamera mit kippbarem Gimbal kann das Fluggerat Flugrouten prazise generieren.
Der koaxiale Dual-Propeller-Fluggeratrahmen und die Doppelakku-Systeme ermdglichen
sichere und lange Flliige. Das Fluggerat ist aulerdem mit einem Fallschirm ausgestattet,
der das Fluggerat und die Fracht im Notfall schitzt. Das Frachtsystem hat ein maximales
Fassungsvermogen von 701. Das optionale Windengetriebe ermdéglicht das Be- und
Entladen von Fracht aus der Luft in schwierigen Umgebungen, in denen das Fluggerat nicht
landen kann. Das Fluggerat hat im Doppelakku-Modus eine maximale Nutzlast von 30 kg.

1. Propeller 8. FPV-Gimbal-Kamera 16. Nach hinten
Motoren 9. Spotlights gerichteter
) ) phasengesteuerter
3. Elektronische 10. Nach vorne gerichteter Radar
Drehzahlregler phasengesteuerter )
Radar 17.Videosender-Antennen

4. Front-LEDs

; 18. Heck-LEDs
Rahmenausleger 11. Fallschirm 19, GNSSANE
; ; . -Antennen
6. Nach vorne gerichtetes  12- Intelligent Flight
binokulares Battery
Sichtsensor 13. Gewichtssensoren

7. Nach unten gerichtetes 14. Frachtbehalter
binokulares 15

' . Landegestell
Sichtsensor
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Fernsteuerung

Die DJIRC Plus Fernsteuerung verflgt Uber O3-Videolbertragung und kann eine Live-
Ansicht in HD von der Kamera des Fluggerats aus zum Touchscreen-Display Ubertragen.
Die Fernsteuerung verfuigt Uber zahlreiche Funktionstasten sowie frei belegbare Tasten,
mit denen Sie ganz einfach das Fluggerdt steuern und die Kamera bedienen kénnen.
Der integrierte, leuchtstarke 7,02-Zoll-Bildschirm verflgt Uber eine Aufldsung von
1.920 x 1.200 Pixeln. Das Android-Betriebssystem bietet eine Vielzahl von Funktionen
wie GNSS, Wi-Fi und Bluetooth. Die Fernsteuerung hat eine maximale Akkulaufzeit von 3
Stunden und 18 Minuten Uber den internen Akku und bis zu 6 Stunden, wenn sie mit einem
externen WB37 Intelligent Battery verwendet wird.

Externe Antennen
Touchscreen

Aircraft Authority-Taste
Steuerknlppel

e
@@ Interne Wi-Fi-Antennen
oa

N

Zurlick-/Funktionstaste
Rickkehrtaste
Status-LEDs
Akkustand-LEDs
Interne GNSS-Antennen
. Ein/Aus-Taste
12.5D-Taste

13. Flugpausetaste

® BER
11r
© N oA WN =

)

- o O
- o

14. Reservierte Taste
=)
15. Flugmodusschalter

@:ﬁﬂ/&m ETEQD 16. Interne Antennen
L‘@ @@ 17. microSD-Kartensteckplatz

18. USB-A-Anschluss
19. HDMI-Anschluss
20. USB-C-Anschluss
2

=

. Reservierte Taste

22. Akkuentriegelungstaste
23. Akkufach

24. Entriegelungstaste fur hintere
Abdeckung
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Verwendung von FlyCart 30

1. Aufladen

Aufladen der DB2000 Intelligent Flight Battery

Verwenden Sie die C8000 Intelligent Battery Station, um die DB2000 Intelligent Flight
Battery zu laden. Die C8000 Intelligent Battery Station muss vor der ersten Verwendung
aktiviert werden, und die DB2000 Intelligent Flight Battery muss Uber die C8000
Intelligent Battery Station aktiviert werden.

Aufladen der Fernsteuerung

a. Montage der WB37 Intelligent Battery: Die Entriegelungstaste fur hintere Abdeckung
dricken, um diese zu 6ffnen). Den WB37 Akku in das Akkufach einsetzen und
nach vorne driicken, bis er einrastet@. Zum Entfernen des WB37 Akkus die
Akkuentriegelungstaste gedrickt halten und den Akku nach unten schieben.

Akkuentriegelungstaste

b. Zum Aufladen der Fernsteuerung das 100 W USB-C-Netzteil von DJI verwenden. Der
interne Akku der Fernsteuerung muss zum Aktivieren vor dem ersten Gebrauch
aufgeladen werden. Die Akkustand-LEDs blinken und zeigen damit die Aktivierung
des internen Akkus und den Beginn des Ladevorgangs an.

Q + Die Fernsteuerung lasst sich erst dann einschalten, wenn der interne Akku
aktiviert wurde.
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2. Vorbereitung der Fernsteuerung

Prifen des Akkustands
Einmal auf die Ein/Aus-Taste dricken, um den Akkustand des internen Akkus im
ausgeschalteten Zustand zu prufen.

Ein-/Ausschalten

Die Ein/Aus-Taste einmal kurz drlicken und dann zum Ein-/Ausschalten der
Fernsteuerung erneut driicken und gedrickt halten. Die Fernsteuerung muss vor dem
ersten Gebrauch aktiviert werden. Den Anweisungen zur Aktivierung folgen.

Ausrichten der Antennen

Die Antennen ausklappen und ausrichten. Die Position der Antennen wirkt sich auf die
Signalstarke der Fernsteuerung aus.

H '\ R />

3. Vorbereitung des Fluggerats
Ausklappen des Fluggerats

a. Den Propellerhalter von den Rahmenauslegern wegbewegen. Zuerst die
Rahmenausleger M3 und M4 1) 2 und dann die Rahmenausleger M1 und M2
ausklappen (3 @). Alle Rahmenausleger per Arretierung verriegeln.

b. Den Propellerhalter abnehmen.

c. Die Propeller ausklappen.
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Einsetzen der Intelligent Flight Battery
Setzen Sie die zwei Akkus entsprechend der Abbildung ein. Den Akku nach unten
driicken bis ein zweifaches Klicken zu horen ist.

Prifen des Akkustands: Einmal auf die Ein/Aus-Taste dricken.

Ein-/Ausschalten: Die Ein/Aus-Taste einmal kurz driicken und dann erneut drticken und
gedrickt halten.




Aktivieren des Fluggerats
Das Fluggerat und die Fernsteuerung einschalten, DJI PILOT™ 2 starten und den
Anweisungen auf dem Bildschirm folgen, um das Fluggerat zu aktivieren.

DJI Pilot 2 App

Verwendung des Frachtbehalters
Den Frachtbehélter 6ffnen und die Fracht einfugen.

é + Vergewissern Sie sich, dass der Akku fest montiert ist. Stellen Sie sicher, dass der
Akku wahrend der Montage ausgeschaltet ist.
+ Zum Herausnehmen des Akkus auf die Akkuverriegelung driicken und den Akku
herausnehmen.
* Zum Einklappen der Rahmenausleger zuerst die Rahmenausleger M1 und M2
und dann M3 und M4 einklappen.

4. Startvorbereitungen

a. Das Fluggerat in offenem Gelande auf den flachen Boden stellen. Die Riickseite des
Fluggerats muss lhnen zugewandt sein.

b. Stellen Sie sicher, dass die Propeller sicher befestigt sind und sich keine Fremdkérper
in oder auf den Motoren und Propellern befinden. Die Propellerblatter und die
Rahmenausleger missen ausgeklappt und die Arretierungen fest angezogen sein.

c. Stellen Sie sicher, dass die Intelligent Flight Battery fest montiert ist.

d. Die Fernsteuerung und das Fluggerat einschalten und dann DJI Pilot 2 starten. Die
Kameraansicht 6ffnen. Stellen Sie sicher, dass das GNSS-Signal stark ist und die App
4Einsatzbereit (GNSS)" oder ,Einsatzbereit (RTK)" anzeigt. Anderenfalls kann das
Fluggerat nicht abheben.

;‘Q: + Die RTK-Positionierung wird empfohlen. In der App zur Kameraansicht gehen

und auf RTK tippen, um eine Methode fir den Empfang von RTK-Signalen
auszuwahlen.
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5. Manueller Flug
Manuelles Starten/Landen

@

39 -0 | o]0

@ Motoren starten/stoppen: Zwei Sekunden lang einen Steuerknuppel-

Kombinationsbefehl ausfuhren.

@ Zum Abheben: Den linken Steuerknippel (Modus 2) nach oben driicken.
@ Zum Landen: Den linken Steuerknlppel (Modus 2) nach unten dricken, bis

das Fluggerat landet. Den linken Steuerknuppel loslassen, sobald die Motoren

gestoppt haben.

Steuerkniippelmodus

Nach oben

2

L4

Nach unten Ruckwarts

@@ Nach Nach DS
links /1\ o rechts inks <2 ® Rechts
&% grehen Q ) @

drehen

Der Standardmodus fir Steuerkntppel ist Modus 2. Der linke Steuerknippel steuert
die Hohe und Flugrichtung des Fluggerats, und der rechte Steuerknlppel steuert die
Vorwadrts-, Rickwarts-, Links- oder Rechtsbewegungen.

A

* Um Verletzungen wahrend des Abhebens oder der Landung zu vermeiden, ist
es wichtig, sich von sich drehenden Propellern und Motoren fernzuhalten.

+ Stellen Sie sicher, dass das Fluggerat bis zum Stillstand des Motors mit der
Fernsteuerung gehandhabt wird.

+ Die Motoren NICHT wahrend des Flugs anhalten. Sonst sturzt das Fluggerat ab.
Die Motoren dirfen wahrend des Flugs nur in einem Notfall angehalten werden,
z. B. wenn das Fluggerat an einem ZusammenstoB beteiligt ist.

+ Stellen Sie sicher, dass das Fluggerat ausgeschaltet ist, bevor die Fernsteuerung
nach der Landung ausgeschaltet wird.

6. Flugroute
Sie kénnen mit DJI Pilot 2 Punkte hinzufligen, um eine Flugroute zu erstellen, und
das Fluggerat fliegt automatisch entsprechend der Route. Die Flugroute macht den
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Lieferprozess einfacher und effizienter.
a. Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerdt ein und oOffnen Sie die

Kameraansicht in DJI Pilot 2.

b. Wahlen Sie Flugroute > Route erstellen > Live-Einsatzaufzeichnung.
c. Steuern Sie das Fluggerat manuell und figen Sie wahrend des Flugs Punkte hinzu,

um eine Route aufzuzeichnen.



d. Rufen Sie erneut die Option Flugroute auf, und wahlen Sie eine Flugroute aus.
e. Tippen Sie auf die Starttaste, um die Flugroute zu beginnen.

f. Gehen Sie den Vorflug-Check durch und tippen Sie zum Beginnen auf ,Route

hochladen”.

g. Das Fluggerat wird entsprechend der Flugaufgabe zum Ziel fliegen und landen.

& + Fuhren Sie den Start nur in offenem Geldnde durch und stellen Sie eine
geeignete Rickkehr-Flughdhe entsprechend der Betriebsumgebung ein.

+ Drucken Sie die Flugpausetaste oder tippen Sie das Stopp-Symbol in der App

an, um die Flugaufgabe zu beenden. Das Fluggerat schwebt und zeichnet den
Haltepunkt auf. Im Anschluss daran lasst sich das Fluggerat manuell steuern.
Wahlen Sie die Flugaufgabe erneut, um fortzufahren. Das Fluggerat kehrt
automatisch zum Haltepunkt zurtick und nimmt die Flugaufgabe wieder auf.

Achten Sie bei der Rickkehr zum Haltepunkt auf die Sicherheit des Fluggerats.

Technische Daten

* Fluggerat (Modell: E2MTR-30A)

Betriebsfrequenz
Senderleistung (EIRP)

RTK/GNSS-
Betriebsfrequenz

Betriebstemperatur

2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz"*
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l, Galileo

E1/E5b, QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

-20°Cbis 45 °C

* Nach vorne gerichteter phasengesteuerter Radar (Modell: RD241608RF)

Betriebsfrequenz
Stromverbrauch
Senderleistung (EIRP)
Betriebsspannung
Betriebstemperatur

24,05 bis 24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
23W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

15vDC

-20 °Cbis 45 °C

* Nach hinten gerichteter phasengesteuerter Radar (Modell: RD241608RB)

Betriebsfrequenz
Stromverbrauch
Senderleistung (EIRP)
Betriebsspannung
Betriebstemperatur

24,05 bis 24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
18W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

15V DC

-20°Cbis 45 °C

* Fernsteuerung (Modell: RM700B)

Interner Akku

03-Ubertragung
Betriebsfrequenz
Senderleistung (EIRP)

Wi-Fi
Protokoll
Betriebsfrequenz

Bluetooth

Protokoll
Betriebsfrequenz
Senderleistung (EIRP)

Li-lon (6.500 mAh bei 7,2 V)

2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRCQ)

Wi-Fi 6
2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,150 bis 5,250 GHz, 5,725 bis
5,850 GHz

Bluetooth 5.1
2,4000 bis 2,4835 GHz
<10 dBm

* 5,8 GHz ist in manchen Landern aufgrund lokaler Vorschriften nicht verfligbar.
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Aeronave

La aeronave DJI FLYCART™ 30 cuenta con una estructura truss de inclinacién. La aeronave
estd equipada con un sistema de radar de matriz en fase activa frontal y posterior y un
sistema de visién binocular frontal e inferior para garantizar la seguridad de vuelo. Gracias
ala camara FPV HD y el estabilizador inclinable, la aeronave puede generar rutas de vuelo
con precisiéon. La estructura de la aeronave de doble hélice coaxial y los sistemas de
bateria dual permiten vuelos de larga duracién seguros. La aeronave también cuenta con
un paracaidas integrado para proteger la aeronave y la carga en caso de emergencia. El
sistema de carga dispone de una capacidad de almacenamiento méaxima de 70 L. El sistema
de cabestrante opcional permite cargar y descargar carga aérea en entornos dificiles donde
la aeronave no puede aterrizar. La carga Util maxima de la aeronave es de 30 kg en modo
de bateria dual.

1. Hélices 8. Camara FPV con 16. Radar de matriz en

2. Motores estabilizador fase activa trasero

3. Regulador 9. Spotlights 17. Antenas de transmisor
electrénico de 10. Radar de matriz en de video
velocidad fase activa frontal 18. Ledes traseros

4. Ledes frontales 11. Paracaidas 19. Antenas GNSS

5. Brazos del bastidor 12. Bateria de vuelo

6. Sistema de vision inteligente
binocular frontal 13. Sensores de peso

7. Sistema de visién 14. Caja de carga

binocular inferior 15.Tren de aterrizaje
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Control remoto

El control remoto DJI RC Plus cuenta con transmisién de video O3 y puede transmitir una
vista HD en directo desde la cdmara de la aeronave a la pantalla tactil. El control remoto esté
equipado con una amplia gama de botones funcionales, asi como botones personalizables,
para controlar facilmente la aeronave y operar la cdmara con estabilizador. La pantalla
integrada de alto brillo de 7.02 pulgadas ofrece una resolucién de 1920x1200 pixeles. El
sistema operativo Android dispone de diversas funciones, como GNSS, Wi-Fi y Bluetooth.
El control remoto ofrece un tiempo de funcionamiento maximo de 3 horas y 18 minutos
con la baterfa interna, y hasta 6 horas si se usa con una bateria inteligente WB37 externa.

Antenas externas
Pantalla tactil

Botoén de autoridad de aeronave
Palancas de control
Antenas Wi-Fi internas

10X

Botoén de retroceso/funcion

No v wnN =

Boton de regreso al punto de
origen (RPO)

8. Ledes de estado

/@ (
@@ [ijulau@

9. Ledes de nivel de bateria
10. Antenas GNSS internas
11. Botén de encendido
12.Botén 5D

13. Botén de detener vuelo

14.Botén reservado
15. Selector de modo de vuelo

_..f_.. ...ﬂ_. B@ 16. Antenas internas
@ @..@ 17.Ranura para tarjeta microSD

18. Puerto USB-A
19. Puerto HDMI
20. Puerto USB-C
21.Botén reservado

- O

22.Boton de liberacion de bateria
23. Compartimento de la bateria

24, Boton de liberacion de la tapa
trasera

[TTIARAARAA === ANgAARA
@
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Uso de FlyCart 30

1. Carga
Carga de la bateria de vuelo inteligente DB2000

Use la estacion de baterias inteligentes C8000 para cargar la bateria de vuelo
inteligente DB2000. Es necesario activar la estaciéon de baterias inteligentes C8000
antes de utilizarse por primera vez, y es necesario activar la bateria de vuelo
inteligente DB2000 mediante la estacién de baterias inteligentes C8000.

Carga del control remoto

a. Instalacion de la bateria inteligente WB37: pulse el botén de liberacion de la tapa
trasera para abrir dicha tapa (1. Inserte la bateria WB37 en el compartimento de
bateria y empujela hacia delante hasta que quede colocada firmemente con un clic
(2. Para extraer la bateria WB37, mantenga presionado el botén de liberacién de la
bateria y empuje la bateria hacia abajo.

Botén de liberacién de
bateria

b. Utilice el adaptador de corriente USB-C de 100 W de DJI para cargar el control
remoto. Es necesario cargar la bateria interna del control remoto para activarlo
antes de usarlo por primera vez. Los ledes de nivel de bateria parpadearan para
indicar que la bateria interna esté activada y que se ha iniciado la carga.

* 100w

i

-,Q:— + El control remoto no se puede encender antes de activar la bateria interna.
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2. Preparacién del control remoto

Comprobacién de los niveles de bateria
Pulse el botén de encendido una vez para comprobar el nivel actual de la bateria
interna cuando el control remoto esté apagado.

Encender/apagar

Pulse una vez y, a continuacién, mantenga pulsado el botén de encendido para
encender o apagar el control remoto. Se debe activar el control remoto antes de usarlo
por primera vez. Siga las instrucciones para la activacion.

Ajuste de las antenas
Despliegue las antenas y ajustelas. La posicién de las antenas afecta a la intensidad de
la sefial del control remoto.

H'\ﬁ

3. Preparacién de la aeronave

Despliegue de la aeronave

a. Aparte la sujecién de las hélices de los brazos del bastidor. Despliegue los brazos
del bastidor M3y M4 (1) 2 antes de desplegar los brazos del bastidor M1y M2 3 4.
Cierre el bloqueo del brazo de cada uno de los brazos del bastidor.

b. Retire la sujecion de las hélices.

c. Despliegue las hélices.
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Instalacién de la bateria de vuelo inteligente
Instale las dos baterias como se muestra en el diagrama. Presione la bateria hasta que
escuche dos clics.

—

Comprobacién del nivel de bateria: presione el botén de encendido una vez.

Encender/apagar: pulse una vez y, a continuaciéon, mantenga pulsado el botén de
encendido.




Activacion de la aeronave
Encienda la aeronave y el control remoto, abra DJI PILOT™ 2y siga las instrucciones en
pantalla para activar la aeronave.

DJI Pilot 2 App |(

Uso de la caja de carga
Abra la caja de carga y coloque dentro la carga.

& + Aseglrese de que la bateria esté instalada correctamente. Aseglrese de que la
bateria esté apagada durante la instalacién.
+ Para extraer la bateria, pulse la hebilla de la bateria y levante la bateria.
+ Para plegar los brazos del bastidor, pliegue los brazos del bastidor M1 y M2
antes de plegar los brazos del bastidor M3y M4.

4. Preparacion para el despegue
a. Coloque la aeronave en el suelo en una zona que sea plana y esté despejada de
modo que su parte trasera quede orientada hacia usted.

. Aseglrese de que las hélices estén bien montadas, de que no haya objetos extrafios
dentro de los motores y las hélices o sobre cualquiera de estos, de que las palas y
los brazos de la hélice estén desplegados y de que los seguros de los brazos estén
firmemente apretados.

. Asegurese de que la bateria de vuelo inteligente esté correctamente instalada.

d. Encienda el control remoto y la aeronave y, a continuacién, abra la aplicacién

DJI Pilot 2. Acceda a la Vista de cdmara. Asegurese de que la sefial GNSS sea intensa
y de que en la pantalla de la aplicacién aparezca el mensaje «Listo para despegar
(GNSS)» o «Listo para despegar (RTK)». De lo contrario, la aeronave no podra
despegar.

o

)

;Q—_ + Se recomienda utilizar el posicionamiento RTK. En la aplicacién, vaya a Vista de
: cadmara y pulse RTK para seleccionar un método de recepcién de sefiales RTK.
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5.

Vuelo manual
Despegue/aterrizaje manual

69 - 9Q |[6][9]

@ Arranque/detenciéon de motores: ejecute el comando de combinacién de palancas
y manténgalas en esa posicién durante dos segundos.
Despegue: mueva la palanca de control izquierda (modo 2) hacia arriba para
despegar.

@ Aterrizaje: mueva la palanca de control izquierda (modo 2) hacia abajo hasta
que la aeronave aterrice. Suelte la palanca de control izquierda cuando se hayan
detenido los motores.

Modo de la palanca de control

8

Arriba Hacia adelante
i i
@ iy @ &
; — : A
® . e
2 ¥ hd
Abajo Hacia atras
@11® Girarala @ Girarala QIE® 0 ierda <2 ® Derecha
<& wp izquierda derecha G

El modo predeterminado de la palanca de control es el modo 2. La palanca de control
izquierda controla la altitud y la orientacién de la aeronave, mientras que la palanca
de control derecha controla los movimientos adelante, atras y laterales.

& + Para evitar lesiones, manténgase alejado de las hélices y los motores cuando

6.
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estén en movimiento durante el despegue y el aterrizaje.

+ Utilice el control remoto para controlar la aeronave antes que el motor se
detenga.

* NO detenga los motores en pleno vuelo. De lo contrario, provocard que la
aeronave se estrelle. Los motores solo deben detenerse en pleno vuelo en una
situacién de emergencia, p. €j., si la aeronave ha sufrido una colisiéon.

+ Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto.

Ruta de vuelo

Los usuarios pueden utilizar DJI Pilot 2 para afiadir puntos para generar una ruta de

vuelo y la aeronave volard automaticamente de acuerdo con la ruta. La ruta de vuelo

simplifica y optimiza el proceso de distribucién.

a. Encienda el control remoto y la aeronave y, a continuacién, acceda a la Vista de
camara en DJI Pilot 2.

b. Seleccione Ruta de vuelo > Crear una ruta > Grabacién de mision en directo.

c. Controle manualmente la aeronave y afiada puntos durante el vuelo para grabar
una ruta.

d. Vuelva a seleccionar Ruta de vuelo y, a continuacién, seleccione una ruta de vuelo.



e. Pulse el botén de inicio para empezar la ruta de vuelo.
f. Vaya a Comprobar antes del vuelo y seleccione Cargar ruta para empezar.
g. La aeronave volara al destino y aterrizara de acuerdo con la tarea de vuelo.

& + Despegue Unicamente en un area abierta y establezca la altitud de RPO adecua-
da segun el entorno de funcionamiento.
+ Pulse el boton de detener vuelo o toque el icono de detener en la aplicacién
para detener la tarea de vuelo. La aeronave entrara en vuelo estacionario y
registrard el punto de interrupcion, tras lo cual se podra controlar la aeronave
manualmente. Vuelva a seleccionar la tarea de vuelo para continuar. La
aeronave regresard automaticamente al punto de interrupcién y reanudaré la
tarea de vuelo. Preste atencién a la seguridad de la aeronave cuando regrese a
un punto de interrupcion.

Especificaciones

Aeronave (Modelo: E2MTR-30A)

Frecuencia de funcionamiento  2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz"

Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm

(CE)
Frecuencia de RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3I,
funcionamiento RTK/GNSS Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1,
QZSS L1

Temperatura de funcionamiento De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

Radar de matriz en fase activa frontal (Modelo: RD241608RF)
Frecuencia de funcionamiento  24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)

Consumo eléctrico 23 W
Potencia del transmisor (PIRE) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Voltaje de funcionamiento CC15V

Temperatura de funcionamiento De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

Radar de matriz en fase activa trasero (Modelo: RD241608RB)
Frecuencia de funcionamiento  24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)

Consumo eléctrico 18W
Potencia del transmisor (PIRE) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Voltaje de funcionamiento CC15V

Temperatura de funcionamiento De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

Control remoto (Modelo: RM700B)
Bateria interna Li-ion (6500 mAh a 7.2V)

Transmisién O3

Frecuencia de funcionamiento  2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm

(SRRQ)
Wi-Fi
Protocolo Wi-Fi 6
Frecuencia de funcionamiento  2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
Bluetooth
Protocolo Bluetooth 5.1

Frecuencia de funcionamiento ~ 2.4000-2.4835 GHz
Potencia del transmisor (PIRE) <10 dBm

La banda de frecuencias de 5.8 GHz no esta disponible en algunos paises debido a las normativas
nacionales.
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Appareil

L'appareil DJI FLYCART™ 30 dispose d'une structure en treillis inclinable. Il est équipé d'un
systéme de radar a réseau phasé avant et arriére et d'un systeme optique binoculaire vers
I'avant et vers le bas pour assurer la sécurité de vol. Doté d'une caméra FPV HD et d'une
nacelle inclinable, 'appareil peut générer des itinéraires de vol avec précision. Les systémes
de cadre a double hélice coaxiale et de double batterie de I'appareil assurent des vols sdrs et
de longue durée. L'appareil dispose également d'un parachute embarqué pour se protéger
et garantir la cargaison en cas d'urgence. Le systéme de cargaison a une capacité de stockage
maximale de 70 L. Le systeme de treuil en option permet le chargement et le déchargement
aériens de la cargaison dans des environnements difficiles ou I'appareil ne peut pas atterrir.
La charge utile maximale de I'appareil est de 30 kg en mode double batterie.

Hélices

Moteurs

. Contrdleur

électronique de vitesse
LED avant

Bras

Systéme optique
binoculaire vers l'avant
. Systéme optique
binoculaire vers le bas

Nacelle caméra FPV
Projecteurs

10. Radar a réseau phasé
vers l'avant

11. Parachute

12. Batterie de vol
intelligente

13. Capteurs de poids
14. Boite a cargaison
15. Train d'atterrissage

16. Radar a réseau phasé
vers l'arriére

17. Antennes de
transmission vidéo

18.LED arriere
19. Antennes GNSS



Radiocommande

La radiocommande DJI RC Plus est équipée de la tran
une vue HD en direct de la caméra de l'appareil

smission vidéo O3 et peut transmettre
pour l'afficher sur I'écran tactile. La

radiocommande est dotée d'une large gamme de boutons fonctionnels ainsi que de

boutons personnalisables, qui permettent de cont
fonctionner la nacelle caméra. L'écran intégré de 7,
résolution de 1 920 x 1 200 pixels. Le systéme d'exp

roler facilement l'appareil et de faire
02 pouces haute luminosité offre une
loitation Android est doté de diverses

fonctions, telles que GNSS, Wi-Fi et Bluetooth. La radiocommande a une autonomie de
fonctionnement maximale de 3 heures et 18 minutes avec la batterie interne et jusqu'a
6 heures lorsqu'elle est utilisée avec une Batterie Intelligente WB37 externe.
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. Antennes externes

Ecran tactile

Bouton d'autorité de l'appareil
. Joysticks

. Antennes Wi-Fi internes
Bouton retour/fonction

Bouton RTH (Retour au point de
départ)

LED d'état

LED de niveau de batterie

0. Antennes GNSS internes

1. Bouton d'alimentation
2.Bouton 5D

3. Bouton de mise en pause du vol

4.Bouton réservé

5. Bouton de mode de vol

6. Antennes internes

7. Emplacement pour carte microSD
8. Port USB-A

9. Port HDMI

0. Port USB-C

1. Bouton réservé

2. Bouton d'éjection de la batterie
3. Compartiment de la batterie

4. Bouton d'ouverture du cache
arriere
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Utilisation de FlyCart 30

1. Charge
Charge de la Batterie de Vol Intelligente DB2000

Utilisez la Station de batteries intelligente C8000 pour recharger la Batterie de Vol
Intelligente DB2000. La Station de batteries intelligente C8000 doit étre activée avant
la premiére utilisation, et la Batterie de Vol Intelligente DB2000 doit étre activée au
moyen de la Station de batteries intelligente C8000.

Charge de la radiocommande

a. Montage de la Batterie Intelligente WB37 : poussez le bouton d'ouverture du cache
arriére pour l'ouvrir (). Insérez la batterie WB37 dans son compartiment et poussez-
le vers l'avant jusqu'a enclenchement ferme (2. Pour retirer la batterie WB37,
appuyez et maintenez le bouton d'éjection de la batterie, puis poussez la batterie
vers le bas.

Bouton d'éjection
de la batterie

b. Utilisez 'adaptateur secteur USB-C 100 W de DJI pour charger la radiocommande.
La batterie interne de la radiocommande doit &tre chargée pour l'activer avant
la premiére utilisation. Les voyants LED de niveau de batterie clignoteront pour
indiquer l'activation de la batterie interne et I'état de la charge.

f 100w

Q + La radiocommande ne peut pas étre mise sous tension avant d'activer la
batterie interne.
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2. Préparation de la radiocommande

Vérification du niveau de charge de la batterie
Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour vérifier le niveau de la batterie
interne lorsqu’elle est mise hors tension.

Allumer/Eteindre

Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation, puis une deuxiéme fois et maintenez-
le enfoncé pour allumer/éteindre la radiocommande. La radiocommande doit étre
activée avant la premiére utilisation. Suivez les instructions pour l'activer.

Ajustement des antennes
Dépliez et ajustez les antennes. La force du signal de la radiocommande est affectée
par la position des antennes.

=

3. Préparation de l'appareil
Dépliage de I'appareil

a. Ecartez les attache-hélices des bras. Dépliez les bras M3 et M4 (1) (2 avant de déplier
les bras M1 et M2 (3) 4). Verrouillez tous les bras.

b. Retirez I'attache-hélices.

c. Dépliez les hélices.
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Installation de la Batterie de Vol Intelligente
Installez les deux batteries comme indiqué sur le diagramme. Appuyez sur la batterie
jusqu'a ce que vous entendiez deux clics.

Vérification du niveau de batterie : appuyez une fois sur le bouton d'alimentation.

Allumer/éteindre : appuyez une fois sur le bouton d'alimentation, puis une deuxiéme
fois et maintenez-le enfoncé.




Activation de I'appareil

Allumez I'appareil et la radiocommande, lancez DJI PILOT™ 2 et suivez les instructions a
I'écran pour activer I'appareil.

DJI Pilot 2 App

> ;

Utilisation de la boite a cargaison
Ouvrez la boite a cargaison et placez la cargaison a l'intérieur.

& + Assurez-vous que la batterie est montée fermement. Assurez-vous que la batterie
est éteinte pendant I'installation.

+ Pour retirer la batterie, maintenez la glissiere de batterie enfoncée et soulevez
la batterie.

+ Pour le pliage des bras, pliez les bras M1 et M2 avant M3 et M4.

4. Préparation au décollage

a. Placez I'appareil sur un sol dégagé et plat, et orientez son arriére vers vous.

b. Assurez-vous que les hélices sont solidement attachées, qu'il n'y a aucun objet
étranger dans ou sur les moteurs et les hélices, avec ses pales et ses bras dépliés, et
les verrous des bras fermement serrés.

. Assurez-vous que la Batterie de Vol Intelligente est montée fermement.

d. Mettez la radiocommande et 'appareil sous tension, puis lancez DI Pilot 2. Accédez
a la Vue caméra. Assurez-vous que le signal GNSS est fort et que I'application affiche
Prét & DECOLLER (Ready to GO) (GNSS) ou Prét & DECOLLER (RTK). Sinon, I'appareil
ne peut pas décoller.

)

;O: + Le positionnement RTK est recommandé. Dans l'application, accédez a la Vue
N caméra et appuyez sur RTK pour sélectionner une méthode de réception des
signaux RTK.
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5. Vol manuel

Décollage/Atterrissage manuel
O

69 -9Q |[6][9

@ Démarrez/arrétez les moteurs : effectuez une Commande des joysticks (CSC) et
maintenez-la pendant deux secondes.

@ Décollage : poussez le joystick gauche (Mode 2) vers le haut pour décoller.

@ Atterrissage : poussez le joystick gauche (Mode 2) vers le bas jusqu'a ce que l'appareil
atterrisse. Relachez le joystick gauche une fois que les moteurs s'arrétent.

Mode de Joystick

Arriére

91® Tourner Tourner L)s]=(] i
P 3 a gauche @Zh adroite G Gauche <3 ® Droite

Le mode de joystick par défaut est le Mode 2. Le joystick gauche agit sur I'altitude et

le cap de l'appareil, tandis que le joystick droit contréle les mouvements vers l'avant,
I'arriere, la gauche et la droite.

& + Lors du décollage et de l'atterrissage, tenez-vous a distance des hélices en

6.
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rotation et des moteurs pour éviter toute blessure.

+ Assurez-vous d'utiliser la radiocommande pour contréler I'appareil avant que le
moteur ne s'arréte.

+ N'arrétez PAS les moteurs en plein vol. Sinon, 'appareil s'écrasera. Les moteurs
ne doivent étre arrétés en plein vol qu'en situation d'urgence, par exemple,
lorsque 'appareil est impliqué dans une collision.

+ Assurez-vous de mettre l'appareil hors tension avant d'éteindre la radiocommande
une fois atterri.

Itinéraire de vol

Les utilisateurs peuvent utiliser DJI Pilot 2 pour ajouter des points afin de générer

un itinéraire de vol, et |'appareil volera automatiquement en fonction de l'itinéraire.

Litinéraire de vol rend le processus de livraison simple et plus efficace.

a. Mettez la radiocommande et I'appareil sous tension et accédez a la Vue caméra dans
DJI Pilot 2.

. Sélectionnez Itinéraire de vol > Créer un itinéraire > Enregistrement de mission en
direct.

. Contrélez manuellement l'appareil et ajoutez des points pendant le vol pour
enregistrer un itinéraire.

. Sélectionnez a nouveau Itinéraire de vol, et sélectionnez un itinéraire de vol.

o
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e. Appuyez ensuite sur le bouton Démarrer pour commencer litinéraire de vol.
f. Effectuez les Vérifications avant vol, puis appuyez sur Charger un itinéraire pour

commencer.

g. L'appareil volera jusqu’a la destination et atterrira selon la tache de vol.

& + Nedécollez que dans une zone dégagée et configurez une altitude RTH appropriée
en fonction des conditions d'utilisation.

+ Appuyez sur le bouton de mise en pause du vol ou appuyez sur I'icdbne d'arrét de
I'application pour arréter la tache de vol. L'appareil se met en vol stationnaire et
enregistrele pointd'arrét. Apres cela, I'appareil peut étre contrdlé manuellement.
Sélectionnez a nouveau la tache de vol pour continuer. L'appareil reviendra
automatiquement au point d'arrét et resumera la tache de vol. Faites attention
a la sécurité de l'appareil lorsqu'il retourne a un point d'arrét.

Caractéristiques

* Appareil (modéle : E2MTR-30A)
Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Fréquence de fonctionnement
RTK/GNSS

Température de fonctionnement

2,4000 & 2,4835 GHz, 5,725 & 5,850 GHz*

2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,8 GHz : < 33 dBm (FCC), < 23 dBm (SRRC),

<14 dBm (CE)

RTK : GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/
B3I, Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2

GNSS : GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1,
QZSS L1

208 45°C (44113 °F)

* Radar a réseau phasé vers I'avant (modéle : RD241608RF)

Fréquence de fonctionnement
Consommation électrique
Puissance de I'émetteur (EIRP)
Tension de fonctionnement
Température de fonctionnement

24,05-24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
23 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

15V CC

-20845°C(-4a 113 °F)

* Radar a réseau phasé arriére (modéle : RD241608RB)

Fréquence de fonctionnement
Consommation électrique
Puissance de I'émetteur (EIRP)
Tension de fonctionnement
Température de fonctionnement

24,05-24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
18W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

15V CC

-20a45°C(-4a 113 °F)

¢ Radiocommande (modéle : RM700B)

Batterie interne

Transmission O3
Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Wi-Fi
Protocole
Fréquence de fonctionnement

Bluetooth
Protocole
Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Li-ion (6 500 mAh a7,2V)

2,4000 & 2,4835 GHz, 5,725 & 5,850 GHz

2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : <33 dBm (FCC) ; < 14 dBm (CE) ;

<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2,4000 a 2,4835 GHz; 5,150 8 5,250 GHz ; 5,725 a
5,850 GHz

Bluetooth 5.1
2,4000 a 2,4835 GHz
<10dBm

* Lafréquence 5,8 GHz n'est pas disponible dans certains pays en raison des réglementations locales.
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Aeromobile

L'aeromobile DJI FLYCART™ 30 presenta un meccanismo di inclinazione. L'aeromobile &
dotato di radar con rilevamento di fase anteriore e posteriore e del sistema di visione
binocolare verso il basso e in avanti per garantire la sicurezza durante il volo. Dotato di
una videocamera FPV HD con stabilizzatore inclinabile, 'aeromobile € in grado di generare
i percorsi di volo in modo preciso. La struttura coassiale a doppia elica dell'laeromobile
e i sistemi con duplice batteria permettono di volare a lungo e in sicurezza. Inoltre, il
paracadute a bordo proteggera 'aeromobile e il carico in caso di emergenza. Il sistema
Cargo presenta una capacita di stoccaggio di 70 L. Il sistema Winch opzionale permette
il carico e lo scarico aereo del carico in ambiente ostili che impediscono all'aeromobile di
atterrare. Il carico massimo dell'aeromobile & di circa 30 kg in modalita batteria doppia.

1. Eliche 8. Fotocamera 14. Scatola di spedizione
2. Motori stabilizzata FPV 15. Carrello di atterraggio
3. Controllo elettronico 9. Riflettori 16. Radar con rilevamento
della velocita 10. Radar con di fase posteriore
4, LED anteriori rilevamento di fase 17. Antenne del
anteriore

5. Bracci telaio trasmettitore video

11. Paracadute .
6. Sistema di visione 18. LED posteriori

binoculare in avanti 12. Batteria di volo 19. Antenne GNSS
) - intelligente
7. Sistema di visione

binoculare verso il
basso

13. Sensori del peso
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Radiocomando

Il radiocomando DJI RC Plus é dotato di trasmissione video O3 e pud trasmettere dalla
fotocamera di un aeromobile al touchscreen in live HD. Il radiocomando & dotato di una
vasta gamma di tasti funzione, oltre che di pulsanti personalizzabili, che consentono
di controllare 'aeromobile e usare la fotocamera con facilita. Lo schermo integrato da
7,02 pollici ad alta luminosita offre una risoluzione di 1920x1200 pixel. Il sistema operativo
Android & dotato di diverse funzioni, come GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. Il radiocomando ha
una durata operativa massima di 3 ore e 18 minuti con la batteria interna, e fino a 6 ore se
utilizzato con la Batteria intelligente esterna WB37.

Antenne esterne
Touchscreen

Pulsante Aircraft Authority
Levette di comando
Antenne Wi-Fi interne

10X

Pulsante Indietro/Funzione

NowupwnN =

Pulsante di ritorno automatico
(RTH)

8. LED distato

9. LED dilivello di carica della batteria
10. Antenne GNSS interne

11. Tasto di accensione

12. Pulsante 5D

13. Pulsante di pausa del volo

/@ (
@@ [ijulau@

14. Pulsante riservato
15. Commutatore della modalita di volo

_..f_.. ...ﬂ_. 16. Antenne interne
@ @..@ 17.Vano per scheda microSD

18. Porta USB-A
19. Porta HDMI
20. Porta USB-C
21. Pulsante riservato

- O

22. Pulsante di rilascio della batteria
23.Vano batteria

24, Pulsante di rilascio della copertura
posteriore

[TTIARAARAA === ANgAARA
@
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Utilizzo del FlyCart 30

1. Ricarica
Ricarica della Batteria di volo intelligente DB2000

Usare la Stazione batteria intelligente C8000 per caricare la Batteria di volo intelligente
DB2000. La Stazione batteria intelligente C8000 deve essere attivata prima di venire
usata per la prima volta, e la Batteria di volo intelligente DB2000 deve essere attivata
utilizzando la Stazione batteria intelligente C8000.

Ricarica del radiocomando

a. Montare la Batteria intelligente WB37: premere il pulsante di rilascio della
copertura fino alla fine per aprire la copertura (. Inserire la batteria WB37
nell'apposito vano e spingerla in avanti fino a udirla scattare fermamente in
posizione (2. Per rimuovere la batteria WB37, rimuovere lo sportello di protezione,
premere sul pulsante di rilascio della batteria e spingere la batteria verso il basso.

Pulsante di rilascio della batteria

b. Usare un adattatore di corrente USB-C ufficiale DJI da 100 W per ricaricare il
radiocomando. Ricaricare per attivare la batteria interna del radiocomando al
primo utilizzo. | LED del livello di carica della batteria iniziano a lampeggiare per
indicare l'attivazione e I'avvio della ricarica della batteria interna.

Q + |l radiocomando non puo essere acceso prima dell'attivazione della batteria
interna.
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2. Preparazione del radiocomando

Controllo dei livelli di carica della batteria
Premere una volta sul pulsante di accensione per verificare il livello di carica della
batteria interna quando il dispositivo € spento.

Accensione/Spegnimento

Premere una volta, quindi premere e tenere premuto il pulsante di accensione per
accendere o spegnere il radiocomando. Il radiocomando deve essere attivato prima di
utilizzarlo per la prima volta. Seguire le indicazioni per eseguire l'attivazione.

Regolazione delle antenne
Dispiegare le antenne e regolarne la posizione. La forza di segnale del radiocomando
(RC) & condizionata dalla posizione delle antenne.

3. Preparazione dell'aeromobile

Apertura dell'aeromobile

a. Allontanare la copertura per eliche dai bracci del telaio. Aprire i bracci M3 e M4 (1)
(2 prima di aprire i bracci del telaio M1 e M2 ) (4. Bloccare ciascun braccio del
telaio.

b. Rimuovere la copertura per eliche.

c. Estendere le eliche.
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Installazione della Batteria di volo intelligente

Installare le due batterie come illustrato nel diagramma. Spingere la batteria verso il
basso fino a sentire due clic.

Controllare il livello della batteria: premere una volta il pulsante di accensione.

Accensione/spegnimento: premere una volta, quindi premere e tenere premuto il
pulsante di accensione.

11
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Attivazione dell'aeromobile
Dopo aver acceso 'aeromobile e il radiocomando, aprire DJI PILOT™ 2 e seguire le
istruzioni sullo schermo per attivare 'aeromobile.

DJI Pilot 2 App

Utilizzare la scatola di spedizione.
Aprire la scatola di spedizione e collocarvi il carico all'interno.

& + Assicurarsi che la batteria sia montata saldamente. Verificare che la batteria sia
spenta durante il processo d'installazione.
+ Per rimuovere la batteria, premere e tenere premuto il fermo, quindi sollevare
la batteria.

+ Per chiudere i bracci del telaio, chiudere i bracci M1 e M2 prima dei bracci del
telaio M3 e M4.

4. Preparazione al decollo

a. Posizionare I'aeromobile su un terreno aperto e piano con la sua parte posteriore

rivolta verso l'utente.

b. Accertarsi che le eliche siano montate in modo sicuro, che non siano presenti
oggetti estranei all'interno o sui motori e sulle eliche, che le pale e i bracci delle
eliche siano dispiegati e che i fermi dei bracci siano serrati saldamente.

. Assicurarsi che la batteria di volo intelligente sia montata saldamente.

d. Accendere il radiocomando e I'aeromobile, quindi avviare DJI Pilot 2. Accedere alla
vista fotoamera. Accertarsi che il segnale GNSS sia forte e che nello schermo sia
visualizzato Ready to GO (GNSS) (Pronto all'uso (GNSS)) o Ready to GO (RTK) (Pronto
all'uso (RTK)). In caso contrario, 'aeromobile non potra decollare.

)

;G»_ + Si consiglia di eseguire il posizionamento RTK. Nell'app, andare a Camera View
(Vista fotocamera), toccare RTK per selezionare un metodo di ricezione dei
segnali RTK.
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5.

Volo manuale
Decollo/Atterraggio manuale

O)

@9 ~9¢ |[6][@

@ Awviare/Arrestare i motori: azionare il Comando a stick combinato (CSC) e tenerlo

azionato per due secondi.
@ Decollo: spingere lentamente lo stick di controllo sinistro (Modalita 2) verso l'alto

per decollare.
@ Atterraggio: spingere lentamente lo stick di controllo sinistro (Modalita 2) verso il

basso, fino all'atterraggio dell'aeromobile. Rilasciare lo stick di sinistra una volta
che i motori si sono arrestati.

Modalita joystick

g g

= T

H H

¥ Giu Indietro
9@ Giraa Z@ Gira a DIE® sinistra @ZA& = Destra
G sinistra Q destra G

La modalita predefinita degli stick di controllo & la Modalita 2. Lo stick di comando
sinistro controlla l'altitudine e la direzione dell'aeromobile, mentre quello destro
controlla i movimenti in avanti, all'indietro e laterali dello stesso.

& + Durante il decollo e I'atterraggio, tenersi a debita distanza da eliche e motori in

6.
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funzione onde evitare infortuni.

+ Assicurarsi di utilizzare il radiocomando per controllare 'aeromobile prima che
il motore si arresti.

+ NON spegnere i motori durante il volo. Altrimenti ci6 causera la caduta
dell'aeromobile. | motori devono essere spenti durante il volo solo in una
situazione di emergenza, ad esempio in seguito a una collisione.

+ Dopo l'atterraggio, assicurarsi di spegnere I'aeromobile prima di spegnere il
radiocomando.

Rotta di volo

Gli utenti possono utilizzare DJI Pilot 2 per aggiungere punti per generare un percorso

di volo, e I'aeromobile volera automaticamente in base al percorso. La Rotta di volo

semplifica il processo di consegna rendendolo anche piu efficiente.

a. Accendere il radiocomando e I'aeromobile e accedere alla Vista fotocamera in DJI
Pilot 2.

b. Selezionare Rotta di volo > Crea rotta > Registrazione missione live

c. Controllare manualmente I'aeromobile e aggiungere punti durante il volo per
registrare una rotta.



d. Selezionare di nuovo Rotta di volo e selezionarne una.

e. Quindi premere il pulsante di Avvio per avviare la rotta di volo.
f. Eseguire il Controllo pre-volo e toccare Carica rotta per iniziare.
g. L'aeromobile si dirigera e atterrera in base all'operazione.

A

Decollare solo in aree aperte e impostare un‘altitudine RTH appropriata in base
allambiente operativo.

Premere il pulsante di pausa del volo o toccare I'icona di arresto sull'app per
interrompere l'attivita di volo. L'aeromobile stazionera in volo e registrera
il punto di interruzione. Successivamente, sara possibile controllare
manualmente l'aeromobile. Selezionare nuovamente l'attivita di volo per
continuare. L'aeromobile tornera automaticamente al punto di interruzione e
riprendera l'attivita di volo. Prestare attenzione alla sicurezza dell'aeromobile
durante il ritorno a un punto di interruzione.

Specifiche

* Velivolo (Modello: E2ZMTR-30A)
Frequenza operativa 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz"
Potenza del trasmettitore 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

(EIRP)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Frequenza operativa RTK/ RTK:GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3lI, Galileo

GNSS

E1/E5b, QZSS L1/L2
GNSS:GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

Temperatura di
funzionamento Da -20°C a 45°C

¢ Radar con rilevamento di fase anteriore (Modello: RD241608RF)
Frequenza operativa 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
Consumo 23 W
Potenza del trasmettitore

(EIRP) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Tensione di

funzionamento C.c. 15V

Temperatura di

funzionamento Da - 20°C a 45°C

* Radar con rilevamento di fase posteriore (Modello: RD241608RB)
Frequenza operativa 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
Consumo 18W
Potenza del trasmettitore

(EIRP) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Tensione di
funzionamento C.c. 15V
Temperatura di
funzionamento Da -20°C a 45°C
¢ Radiocomando (Modello: RM700B)
Batteria interna loni di litio (6500 mAh a 7,2 V)
Trasmissione O3
Frequenza operativa 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
Potenza del trasmettitore 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
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Wi-Fi

Protocollo Wi-Fi 6

Frequenza operativa 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
Bluetooth

Protocollo Bluetooth 5.1

Frequenza operativa 2.4000-2.4835 GHz

Potenza del trasmettitore

(EIRP) <10dBm

* 5.8 GHz non é disponibile in alcuni Paesi, per via delle normative locali.
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Drone

De DJI FLYCART™ 30-drone heeft een kantelbare trussconstructie. De drone is uitgerust
met een gefaseerd array-radarsysteem en een voorwaarts en omlaag gericht binoculair
zichtsysteem om de vliegveiligheid te garanderen. Via de HD FPV-camera met een kantelbare
gimbal kan de drone nauwkeurig vliegroutes genereren. Het Co-Axis Dual-Prop droneframe
en de dubbele accusystemen zorgen voor veilige, langdurige vluchten. De drone heeft ook
een parachute aan boord om de drone en de lading in geval van nood te beschermen. Het
vrachtsysteem heeft een maximale opslagcapaciteit van 70 L. Het optionele liersysteem
maakt het laden en lossen van luchtvracht mogelijk in zware omstandigheden waar de
drone niet kan landen. Het maximale laadvermogen van de drone is 30 kg in dubbele

accumodus.

1. Propellers

Motoren

3. Elektronische
snelheidsregelaar

4. Ledlampjes voorzijde
Framearmen

6. Voorwaarts
gericht binoculair
zichtsysteem

7. Naar beneden
gericht binoculair
zichtsysteem

8. FPV gimbalcamera
9. Schijnwerpers

10. Voorwaarts gerichte
gefaseerde array-
radar

11. Parachute
12. Intelligent Flight-accu

13. Gewichtssensoren
14. Laadbak
15. Landingsgestel

16. Gefaseerde array-
radar achterkant

17. Antennes voor
videozenders

18. Ledlampjes achterzijde
19. GNSS-antennes
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Afstandsbediening

De DJI RC Plus-afstandsbediening beschikt over O3-videotransmissie en kan een HD-
livebeeld van de camera van de drone naar het touchscreen-display verzenden. De
afstandsbediening is uitgerust met een breed scala aan functionele en aanpasbare
knoppen, waarmee u de drone eenvoudig kunt besturen en de gimbalcamera kunt
bedienen. Het ingebouwde 7,02 inch scherm met hoge helderheid heeft een resolutie van
1920x%1200 pixels. Het Android-besturingssysteem heeft verschillende functies, zoals GNSS,
wifi en bluetooth. De afstandsbediening heeft een maximale gebruikstijd van 3 uur en 18
min met de interne accu en tot 6 uur bij gebruik met een externe, intelligente WB37-accu.

o
©8
@ _

@3
@@ [elec)

fi’\“
mﬂﬁ =
R @00@@

°

76

Externe antennes
Touchscreen

Knop Dronemachtiging
Joysticks

Interne wifi-antennes
Knop Terug/Functie

NowupwnN =

Knop Return to Home (RTH) (terug
naar thuisbasis)

8. Statusleds

9. Accuniveau-leds

10. Interne GNSS-antennes
11. Aan-/uitknop
12.5D-knop

13. Vliegpauzeknop

14.Voorbehouden knop

15. Vliegmodusschakelaar
16. Interne antennes

17. Sleuf voor microSD-kaart
18. USB-A-poort

19. HDMI-poort

20. USB-C-poort
21.Voorbehouden knop

22. Accu-ontgrendelknop
23. Accucompartiment

24. Knop voor openen van afscherming
aan de achterkant



De FlyCart 30 gebruiken

1. Opladen

De DB2000 Intelligent Flight-accu opladen

Gebruik het intelligente C8000 Accustation om de DB2000 Intelligent Flight-accu op
te laden. Het intelligente C8000 Accustation moet worden geactiveerd voordat het
voor de eerste keer wordt gebruikt, en de DB2000 Intelligent Flight-accu moet worden
geactiveerd met behulp van het intelligente C8000 Accustation.

De afstandsbediening opladen

a. De intelligente WB37-accu monteren: druk op de ontgrendelknop van het
achterdeksel om het achterdeksel te openen (1. Plaats de WB37-accu in het
accucompartiment en duw deze naar voren totdat hij stevig op zijn plaats klikt 2.
Voor het verwijderen van de WB37-accu houdt u de accu-ontgrendelknop ingedrukt
en drukt u de accu naar beneden.

Accu-ontgrendelknop

. Gebruik de DJI 100 W USB-C-netstroomadapter om de accu van de afstandsbediening
op te laden. De interne accu van de afstandsbediening moet worden opgeladen
voordat deze voor het eerst wordt gebruikt. De leds van het accuniveau beginnen
te knipperen om aan te geven dat de interne accu is geactiveerd en het opladen is
gestart.

o

Q + De afstandsbediening kan niet worden ingeschakeld voordat de interne accu is
geactiveerd.
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2.

3.
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Voorbereiding van de afstandsbediening

Accuniveaus controleren
Druk eenmaal op de aan/uit-knop om het accuniveau van de interne accu te controleren
wanneer deze is uitgeschakeld.

Aan/uit

Druk een keer en druk vervolgens opnieuw, en houd de aan/uit-knop nu ingedrukt
om de afstandsbediening in- of uit te schakelen. De afstandsbediening moet voor het
eerste gebruik worden geactiveerd. Volg de meldingen om te activeren.

T

® BERN— ®

De antennes verstellen
Klap de antennes open en stel ze af. De signaalsterkte van de afstandsbediening wordt
beinvioed door de positie van de antennes.

H'\/»

Voorbereiding van de drone

De drone uitvouwen

a. Verplaats de propellerhouder weg van de frame-armen. Vouw de M3- en M4-
framearmen uit ) @ voordat u de M1- en M2-framearmen uitvouwt 3 @.
Vergrendel de armvergrendeling voor elk van de framearmen.

b. Verwijder de propellerhouder.

c. Klap de propellers open.




De Intelligent Flight-accu installeren
Plaats de twee accu's zoals weergegeven in het diagram. Druk de accu naar beneden
totdat u twee klikken hoort.

Het accuniveau controleren: druk één keer op de aan/uit-knop.
Aan/uitzetten: druk één keer en houd vervolgens de aan/uit-knop ingedrukt.
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De drone activeren
Zet de drone en de afstandsbediening aan, start DJI PILOT™ 2 en volg de instructies op
het scherm om de drone te activeren.

DJI Pilot 2 App

De laadbak gebruiken
Open de laadbak en plaats de lading erin.

& + Zorg ervoor dat de accu stevig is bevestigd. Zorg ervoor dat de accu tijdens de
installatie is uitgeschakeld.
* Om de accu te verwijderen, druk u op de klem en tilt u de accu op.
+ Om de framearmen te vouwen, vouwt u de M1- en M2-framearmen voér M3
en M4.

4. Voorbereiding op opstijgen

a. Plaats de drone op een open, vlakke ondergrond met de achterkant van de drone

naar u toe gericht.

b. Zorg ervoor dat de propellers goed gemonteerd zijn, dat er geen vreemde
voorwerpen in of op de motoren en propellers zitten, dat de propellerbladen en
armen uitgeklapt zijn en dat de armkokers goed vastzitten.

. Zorg ervoor dat de Intelligent Flight-accu stevig op zijn plaats vastzit.

d. Schakel de afstandsbediening en de drone in en start vervolgens DJI Pilot 2. Ga naar
Cameraweergave. Zorg ervoor dat het GNSS-signaal sterk is en dat de app Klaar voor
VERTREK (GNSS) of Klaar voor VERTREK (RTK) weergeeft. Anders kan de drone niet
opstijgen.

sl

e

;‘Q: + RTK-positionering wordt aanbevolen. Ga in de app naar Cameraweergave, tik
A op RTK om een methode te selecteren voor het ontvangen van RTK-signalen.
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5. Handmatige viucht
Handmatig opstijgen/landen

69 - 9G |[6][9]

@ Motoren starten/stoppen: voer de opdracht “Combinatie joystick” uit en houd
deze twee seconden vast.

@ Opstijgen: duw de linker controlestick (mode 2) omhoog om op te stijgen.
@ Landen: duw de linker stuurknuppel (mode 2) omlaag tot de drone landt. Laat de
linker joystick los zodra de motoren zijn gestopt.

Joystickmodus

o Voorwaarts
i &
) = 5 A
® N ®
4 1 2 4
Omlaag Achteruit
%]):'E? Linksaf QZ& )Rechtsaf %]t“:? Links @ﬁ ®» Rechts

De standaardinstelling van de joystick is Stand 2. Met de linker joystick worden hoogte
en koers aangestuurd, terwijl je met de rechter joystick vooruit, achteruit, naar links
en naar rechts kunt bewegen.

& + BIijf tijdens opstijgen of landen uit de buurt van de roterende propellers en

motoren om letsel te voorkomen.

+ Zorgervoor dat u de afstandsbediening gebruikt om de drone te besturen voor
de motor stopt.

+ Stop de motoren NIET halverwege de vlucht. Anders zal de drone neerstorten.
De motoren mogen alleen tijdens het vliegen worden gestopt als er een
noodsituatie is, bijvoorbeeld wanneer de drone betrokken is bij een botsing.

+ Zorg ervoor dat u de drone uitschakelt voordat u de afstandsbediening na de
landing uitschakelt.

6. Vliegroute

Gebruikers kunnen DJI Pilot 2 gebruiken om punten toe te voegen om een vliegroute
te genereren, en de drone vliegt automatisch volgens de route. Vliegroute maakt het
bezorgproces eenvoudig en efficiénter.

a. Schakel de afstandsbediening en de drone in en open Cameraweergave in DJI Pilot 2.
b. Selecteer Vliegroute > Route aanmaken > Live opname van de missie.

c. Bedien de drone handmatig en voeg tijdens de vlucht punten toe om een route vast

te leggen.
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A

d. Selecteer nogmaals Vliegroute en selecteer een vliegroute.

e. Druk op de Start-knop om de vliegroute te beginnen.

f. Doorloop de controle v6ér viucht en tik op Route uploaden om te beginnen.
g. De drone vliegt naar de bestemming en landt volgens de vluchttaak.

+ Stijg alleen in open gebieden op en stel een geschikte RTH-hoogte in, afhankelijk
van de gebruiksomgeving.

+ Druk op de Vliegpauzeknop of tik op het stoppictogram in de app om de
vluchttaak te stoppen. De drone zweeft en legt het afbreekpunt vast. Daarna
kan de drone handmatig worden bestuurd. Selecteer de vluchttaak opnieuw om
door te gaan. De drone keert automatisch terug naar het afbreekpunt en hervat
de vluchttaak. Let op de veiligheid van de drone bij het terugkeren naar een

afbreekpunt.

Technische gegevens

Drone (model: E2MTR-30A)
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

RTK/GNSS-bedrijfsfrequentie

Bedrijfstemperatuur

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
RTK:GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l,
Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2

GNSS:GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1,

QzSs L1
-20 tot 45 °C

Voorwaarts gerichte, gefaseerde array-radar (model: RD241608RF)

Bedieningsfrequentie
Stroomverbruik
Zendervermogen (EIRP)
Bedrijfsspanning
Bedrijfstemperatuur

24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
23 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
DC15V

-20 tot 45 °C

Gefaseerde array-radar achterkant (model: RD241608RB)

Bedieningsfrequentie
Stroomverbruik
Zendervermogen (EIRP)
Bedrijfsspanning
Bedrijfstemperatuur

24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
118 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
DC15V

-20 tot 45 °C

Afstandsbediening (model: RM700B)

Interne accu

O3-transmissie
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

WiFfi

Protocol
Bedieningsfrequentie
Bluetooth

Protocol
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

Li-ion (6500 mAh bij 7,2 V)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

* 5.8 GHz is niet beschikbaar in sommige landen vanwege lokale regelgeving.
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Aeronave

A aeronave DJI FLYCART™ 30 tem uma estrutura de trelica de inclinacdo. Est4 equipada
com um sistema de radares com relacdo de fase para a frente e para tras, e um sistema
de visdo binocular para a frente e para baixo a fim de assegurar a seguranca de voo.
Com uma camara HD FPV com uma suspensdo carda inclinavel, a aeronave pode gerar
rotas de voo com precisdo. A estrutura da aeronave coaxial de dupla hélice e os sistemas
de bateria dupla permitem voos de longa duragdo com toda a seguranca. Existe um
paraquedas integrado para proteger a aeronave e a carga em caso de emergéncia.
O Sistema de carga tem uma capacidade de armazenamento méaxima de 70 litros. O
Sistema de guincho opcional permite a carga e descarga aérea em ambientes dificeis
nos quais a aeronave ndo pode aterrar. A carga Util maxima da aeronave é de 30 kg no

modo de bateria dupla.

1. Hélices

2. Motores

3. Controlador
eletrénico de
velocidade

4. LED frontais

5. Bragos da estrutura

6. Sistema de visdo

binocular para a
frente

9.
10.

11.
12.

Sistema de visdo
binocular para baixo

Camara FPV com
suspensédo carda

Luzes

Radar com relagdo de
fase para a frente

Paraquedas

Bateria de voo
inteligente

13. Sensores de peso
14. Caixa de carga
15 Trem de aterragem

16. Radar com relagdo de
fase para tras

17. Antenas de
transmisséo de video

18. LED traseiros
19. Antenas GNSS
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Telecomando

O telecomando DJI RC Plus inclui transmissdo de video O3 e pode transmitir uma
vista em HD em direto da cdmara de uma aeronave para visualizagdo no ecra tatil. O
telecomando estd equipado com uma vasta gama de botdes de fun¢des, bem como
botdes personalizdveis, que podem controlar facilmente a aeronave e operar a camara
com suspensdo cardd. O ecrd integrado de 7,02 pol. e alto brilho tem uma resolucédo de
1920%1200 pixeis. O sistema operativo Android inclui diversas fun¢des, como GNSS, Wi-
Fi e Bluetooth. O telecomando tem um tempo de funcionamento maximo de 3 horas
e 18 minutos com a bateria interna e até 6 horas quando utilizado com uma bateria
inteligente WB37 externa.
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. Antenas externas

Ecra tatil

Botdo Autoridade da aeronave
Manipulos de controlo
Antenas de Wi-Fi internas
Botdo Retroceder/Fun¢do

Botdo de regresso a posicdo inicial
(RTH)

LED de estado

LED de nivel da bateria
Antenas GNSS internas
Botdo de alimentagao
Botdo 5D

Botdo de pausa do voo
Botdo reservado

Interruptor do modo de voo
Antenas internas

Ranhura para cartdo microSD
Porta USB-A

. Porta HDMI
20.

Porta USB-C

. Botdo reservado
22.

Botdo de libertagdo da bateria

. Compartimento da bateria
24.

Botdo de libertagdo da tampa
traseira



Utilizar o FlyCart 30

1. Como carregar

Carregar a Bateria de voo inteligente DB2000

Utilize a Estacdo de bateria inteligente C8000 para carregar a Bateria de voo
inteligente DB2000. A Estacdo de bateria inteligente C8000 deve ser ativada antes de
ser utilizada pela primeira vez, e a Bateria de voo inteligente DB2000 deve ser ativada
antes de utilizar a Estacdo de bateria inteligente C8000.

Carregar o telecomando

a. Montar a Bateria inteligente WB37: pressione o botdo de libertagdo da tampa
traseira para a abrir (1. Introduza a bateria WB37 no respetivo compartimento
e empurre-a para a frente até ouvir um clique 2. Para retirar a bateria WB37,
mantenha premido o botdo de libertagdo da bateria e empurre a bateria para
baixo.

Botdo de libertagdo da bateria @

b. Utilize o adaptador de alimentacdo USB-C de 100 W da DJI para carregar o
telecomando. A bateria interna do telecomando tem de ser carregada para ser
ativada antes da primeira utilizagdo. Os LED do nivel da bateria comegardo a piscar
para indicar que a bateria interna esta ativada e que o carregamento comecou.

:QE + O telecomando ndo pode ser ligado antes da ativacdo da bateria interna.
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2. Preparar o telecomando

Verificar os niveis da bateria
Prima uma vez o botdo de alimentacdo para verificar o nivel da bateria interna
quando desligada.

Ligar/Desligar

Prima uma vez e, depois, pressione longamente o botdo de alimentac¢do para ligar e
desligar o telecomando. O telecomando necessita de ser ativado antes de ser utilizado
pela primeira vez. Siga as indica¢des para ativar.

diL

Ajustar as antenas
Desdobre as antenas e ajuste-as. A forca do sinal do telecomando é afetada pela
posicdo das antenas.

7
~ o
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3. Preparar a aeronave

Desdobrar a aeronave

a. Afaste o suporte de hélices dos bracos da estrutura. Desdobre os bracos da
estrutura M3 e M4 (1) @) antes de desdobrar os bragos M1 e M2 (3) (4). Tranque os
bloqueios de cada braco da estrutura.

b. Retire o suporte de hélices.

c. Desdobre as hélices.

ﬂ'\,»

M4
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Instalar a Bateria de voo inteligente
Instale as duas baterias conforme ilustrado no diagrama. Pressione a bateria até ouvir
dois cliques.

Verificar o nivel da bateria: pressione o botdo de alimenta¢do uma vez.
Ligar/Desligar: prima uma vez e, depois, pressione longamente o bot&o de alimentacdo.
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Ativar a aeronave
Ligue a aeronave e o telecomando, inicie o DJI PILOT™ 2 e siga as instrucdes no ecrd
para ativar a aeronave.

DJI Pilot 2 App |(

Utilizar a caixa de carga
Abra a caixa de carga e coloque a carga no interior.

+ Certifique-se de que a bateria estd instalada com firmeza. Certifique-se de que a
bateria esta desligada durante a instalagdo.

+ Para remover a bateria, pressione a fivela da bateria e levante a bateria.

+ Para dobrar os bragos da estrutura, dobre os bragos M1 e M2 antes dos bragos
M3 e M4.

4. Preparar a descolagem

a

[
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. Coloque a aeronave em terreno plano e aberto com a parte traseira da aeronave

virada para si.

. Certifique-se de que as hélices estdo devidamente montadas, que ndo existem

objetos estranhos nos motores e hélices, as pas das hélices e bragos estdo
desdobrados e os bloqueios dos bragos estdo devidamente apertados.

. Certifique-se de que a Bateria de voo inteligente esta instalada com firmeza.
. Ligue o telecomando e a aeronave e, em seguida, inicie o DJI Pilot 2. Entre na Vista

de camara. Certifique-se de que o sinal GNSS é forte e que a aplicagdo indica
Pronto a funcionar (GNSS) ou Pronto a funcionar (RTK). Caso contrario, a aeronave
ndo podera descolar.

+ O posicionamento RTK é recomendado. Na aplicacdo, aceda a Vista de cdmara e
toque em RTK para selecionar um método para receber sinais RTK.



5. Voo manual

Descolagem/Aterragem manual
O

a9 -0Q (6@

@ Motores de arranque/paragem: execute o Comando do Manipulo de Combinagdo

e mantenha premido durante dois segundos.

@ Descolagem: empurre o manipulo de controlo esquerdo (modo 2) para cima para
descolar.

@ Aterragem: empurre o manipulo de controlo esquerdo (modo 2) para baixo até
a aeronave aterrar. Solte o manipulo de controlo esquerdo quando os motores
pararem.

Modo de manipulos de controlo

- 2
© Q
Para cima o Para a frente

i o o o

p = g A

® N °

4 1 2 L 4

Para baixo Para tras

g Virara Z& Virar a D@ Esquerda A& ®» Direita
&5 wp eSQuerda @ ) direita Eo» q <@

O modo de manipulos de controlo predefinido é o Modo 2. O manipulo de controlo
esquerdo controla a altitude e o rumo da aeronave e o manipulo de controlo direito
controla os movimentos para a frente, para tras, para a esquerda e para a direita.

& + N&o se aproxime das hélices e dos motores em rota¢do durante a descolagem e
a aterragem para evitar lesdes.

+ Certifique-se de que utiliza o telecomando para controlar a aeronave antes de o
motor parar.

+ NAO pare os motores em pleno voo. Caso contrario, causara a queda da
aeronave. Os motores sé podem ser parados em pleno voo numa situacdo de
emergéncia, por exemplo, em caso de colisdo.

+ Certifique-se de que, ap6s a aterragem, desliga a aeronave antes de desligar o
telecomando.

6. Rota de voo

Os utilizadores podem usar o DJI Pilot 2 para adicionar pontos e gerar uma rota de
V0O, e a aeronave ira voar automaticamente de acordo com a rota definida. A Rota de
Voo torna o processo de entrega mais simples e eficiente.
a. Ligue o telecomando e a aeronave e, em seguida, entre na Vista de cdmara no DJI
Pilot 2.
b. Selecione Rota de voo > Criar uma rota > Grava¢do de missdes em direto.
c. Controle manualmente a aeronave, e adicione pontos durante o voo para gravar
uma rota.
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. Selecione novamente a opg¢do Rota de voo e, em seguida, selecione uma rota de
Voo.

e. Pressione o botdo Iniciar para dar inicio a rota de voo.

f. Realize a Verificacdo pré-voo e, em seguida, toque em Carregar rota para comegar.

g. A aeronave ird voar até ao destino e aterrar de acordo com a tarefa de voo.

& + Descole apenas em &reas abertas e defina uma Altitude RTH adequada, de

acordo com o ambiente de funcionamento.

* Pressione o botdo de pausa do voo ou toque no icone de parar na aplicacdo
para interromper a tarefa de voo. A aeronave ird pairar e registar o ponto de
interrupgdo. Depois disso, a aeronave pode ser controlada manualmente.
Selecione novamente a tarefa de voo para continuar. A aeronave regressara
automaticamente ao ponto de interrupcdo e retomara a tarefa de voo. Preste
atengdo a seguranca da aeronave quando regressar a um ponto de interrupgdo.

Especificacoes
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Aeronave (modelo: E2ZMTR-30A)
Frequéncia de

funcionamento 2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz"

Poténcia do transmissor 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

(EIRP) 5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 23 dBm (SRRC), < 14 dBm (CE)
Frequéncia de RTK:GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l,
funcionamento de RTK/ Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2

GNSS GNSS:GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
Temperatura de

funcionamento -20°Ca45°C(-4°Fa 113 °F)

Radar com relagédo de fase para a frente (modelo: RD241608RF)
Frequéncia de

funcionamento 24,05-24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
Consumo de energia 23 W

Poténcia do transmissor

(EIRP) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Tensdo de funcionamento CCde 15V
Temperatura de
funcionamento -20°Ca45°C(-4°Fa113°F)

Radar com relagdo de fase para tras (modelo: RD241608RB)
Frequéncia de

funcionamento 24,05-24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
Consumo de energia 18 W

Poténcia do transmissor

(EIRP) <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Tensdo de funcionamento CCde 15V
Temperatura de
funcionamento -20°Cad45°C(-4°Fa 113 °F)

Telecomando (modelo: RM700B)
Bateria interna I18es de litio (6500 mAh a 7,2 V)

Transmissdo O3
Frequéncia de
funcionamento 2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz



Poténcia do transmissor
(EIRP)

Wi-Fi

Protocolo
Frequéncia de
funcionamento

Bluetooth

Protocolo

Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor
(EIRP)

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

Bluetooth 5.1

2,4000-2,4835 GHz

<10 dBm

* 5,8 GHz ndo esta disponivel em alguns paises devido a regulamentos locais.
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Aeronave

A aeronave DJI FLYCART™ 30 possui uma estrutura de trelica inclinada. Ela esta equipada
com um sistema de radar de matriz por fases dianteiro e traseiro e um sistema visual
binocular superior e inferior para garantir a seguranca do voo. Carregando uma camera
FPV HD com um estabilizador inclinavel, a aeronave consegue gerar rotas de voo de
forma precisa. A estrutura da aeronave de hélice dupla Co-Axis e os sistemas de bateria
dupla permitem voos seguros e de longa duracdo. A aeronave também possui um
paraquedas integrado para proteger a aeronave e a carga em caso de emergéncia.
O sistema de carga tem capacidade maxima de armazenamento de 70 L. O sistema
de guincho opcional permite carga e descarga aérea em ambientes adversos onde a
aeronave ndo pode pousar. O valor maximo de cargas na aeronave é de 30 kg no modo
de bateria dupla.

Hélices 8. Camera com 15. Trem de pouso
Motores estabilizador FPV 16. Radar de matriz por
Controlador 9. Holofotes fases traseiro
eletrénico de 10. Radar de matriz por 17. Antenas do
velocidade fases dianteiro transmissor de video
LEDs frontais 11. Paraquedas 18. LEDs traseiros
Bragos da estrutura 12. Bateria de voo 19. Antenas GNSS
Sistema visual inteligente

binocular superior 13. Sensores de peso

Sistema visual 14. Compartimento de

binocular inferior

carga



Controle remoto

O controle remoto CR Plus DJI conta com transmissdo de video O3, sendo capaz de
transmitir uma exibi¢do ao vivo em HD da camera da aeronave para a tela sensivel
ao toque. O controle remoto estd equipado com uma ampla variedade de botdes
funcionais, bem como botdes personalizaveis, que podem controlar facilmente a
aeronave e operar a camera com estabilizador. A tela com alta luminosidade integrada
de 7,02 polegadas conta com resolu¢do de 1920%1200 pixeis. O sistema operacional
Android conta com uma variedade de fun¢des, como GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. O controle
remoto possui tempo maximo de operacdo de 3 horas e 18 minutos com a bateria
interna e até 6 horas quando utilizado com uma bateria inteligente WB37 externa.

Antenas externas
Tela sensivel ao toque

Botdo de autoridade da aeronave
Pinos de controle
Antenas Wi-Fi internas

10X

Botdo de fungdo/voltar
Botdo Retorno a Base (RTH)
LEDs de status

LEDs de nivel da bateria

e B A

/@ (
@@ [ijulau@

= O
o -

Antenas GNSS internas

—
-

. Botdo Liga/Desliga
Botdo 5D
13. Botdo de pausa de voo

N
N

14.Botdo de reserva
15. Interruptor do modo de voo
W 16. Antenas internas
@ @..@ 17. Compartimento de cartdo microSD
18. Entrada USB-A
19. Entrada HDMI
20. Entrada USB-C
21.Botdo de reserva

- O

22.Botdo de liberagdo da bateria
23. Compartimento da bateria

24, Botdo de liberacdo da tampa
traseira

[TTIARAARAA === ANgAARA
@
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Como usar o FlyCart 30

1. Como carregar

Carregamento da bateria de voo inteligente DB2000

Use a estagdo de baterias inteligente C8000 para carregar a bateria de voo inteligente
DB2000. A estacdo de baterias inteligente C8000 precisa ser ativada antes da primeira
utilizacdo e a bateria de voo inteligente DB2000 precisa ser ativada usando a estacdo
de baterias inteligente C8000.

Como carregar o controle remoto

a. Como montar a bateria inteligente WB37: empurre o botdo de liberagdo da tampa
traseira para abrir a tampa traseira (1. Insira a bateria WB37 no compartimento da
bateria e empurre para frente até que ela se encaixe firmemente (2. Para remover
a bateria WB37, pressione e segure o botdo de liberacdo da bateria e empurre a
bateria para baixo.

Botdo de liberacdo da bateria @

b. Use um adaptador de energia DJI USB-C de 100 W para carregar o controle remoto.
A bateria interna do controle remoto deve ser carregada para ativa-lo antes do
primeiro uso. Os LEDs de nivel da bateria irdo piscar para indicar que a bateria
interna estd ativada e o carregamento iniciou.
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2. Preparo do controle remoto

Verificacdo dos niveis da bateria
Pressione uma vez o botdo Liga/Desliga para verificar o nivel da bateria interna
quando desligada.

Ligar/Desligar

Pressione uma vez, depois pressione novamente e segure o botdo Liga/Desliga
pressionado para ligar/desligar o controle remoto. O controle remoto precisa ser
ativado antes de ser utilizado pela primeira vez. Siga as instrucdes para ativar.

Como ajustar as antenas
Desdobre e ajuste as antenas. A forca do sinal do controle remoto é afetada pela
posicdo das antenas.

3. Como preparar a aeronave

Desdobrando a aeronave

a. Afaste o suporte de hélices dos bracos da estrutura. Desdobre os bracos da
estrutura M3 e M4 (1) 2 antes de desdobrar os bragos da estrutura M1 e M2 3) @).
Faca o travamento de brago para cada um dos bragos da estrutura.

b. Retire os suportes de hélices.

c. Desdobre as hélices.
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Como instalar a bateria de voo inteligente

Instale as duas baterias conforme mostrado no diagrama. Empurre a bateria até
escutar dois cliques.

Para verificar o nivel da bateria: pressione uma vez o botdo Liga/Desliga.
Ligar/Desligar: pressione uma vez, depois pressione e segure o botdo Liga/Desliga.
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Como ativar a aeronave
Ligue a aeronave e o controle remoto, inicie o DJI PILOT™ 2 e siga as instrucdes
mostrada na tela para ativar a aeronave.

DJI Pilot 2 App |(

Como usar o compartimento de carga
Abra o compartimento de carga e posicione a carga 14 dentro.

é + Verifique se a bateria esta instalada com firmeza. Verifique se a bateria estd des-
ligada durante a instalagdo.
+ Pararemover a bateria, pressione a trava da bateria e levante-a.

+ Para dobrar os bragos da estrutura, primeiro dobre os bragos M1 e M2 e depois
os bragos M3 e M4.

4. Preparacao para a decolagem
a. Coloque a aeronave em um terreno plano e aberto, com a parte traseira da
aeronave voltada para vocé.

. Certifique-se de que as hélices estejam presas com seguranca, que ndo haja
objetos estranhos dentro ou sobre os motores e as hélices, que as pas e os bracos
da hélice estejam desdobrados e as travas dos bracos estejam apertadas com
firmeza.

c. Verifique se a bateria de voo inteligente esta instalada com firmeza.

d. Ligue o controle remoto e a aeronave e, em seguida, inicie o DJI Pilot 2. Acesse a
visualizacdo da cdmera. Certifique-se de que o sinal GNSS esteja forte e o aplicativo
mostre Pronto para comecar (GNSS) ou Pronto para comecar (RTK). Caso contrario,
a aeronave ndo conseguira decolar.

o

Y

;Q—_ + O posicionamento RTK é recomendado. No aplicativo, va até Visualizagdo da
A Camera e toque em RTK para selecionar um método para receber sinais RTK.
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5.

Voo manual
Decolagem e pouso manuais

@

a9 - 0q (6@

@ Iniciar/interromper os motores: execute o Comando combinado do pino de

controle e mantenha pressionado por dois segundos.

@ Decolagem: empurre o pino de controle esquerdo (modo 2) para cima para
decolar.

@ Pouso: empurre lentamente o pino de controle esquerdo (modo 2) para baixo
até a aeronave pousar. Solte o pino de controle esquerdo assim que os motores
pararem.

Modo dos pinos de controle

Para cima o Para frente
i o o o
% Z i
@ N ] ZA&
L 4 2 A 4
Para baixo Para tras
goe Virara Z& Virar & U@ Esquerdaca $ ® Direita
&5 mpesauerda Q ) direita G q

O modo padrdo dos pinos de controle é o Modo 2. O pino de controle esquerdo
controla a altitude e a direcdo da aeronave, enquanto o pino de controle direito
controla os movimentos para frente, para tras e para os lados.

& + Fique longe de hélices em movimento e de motores para evitar ferimentos

6.

98

durante a decolagem e o pouso.

+ Certifique-se de usar o controle remoto para controlar a aeronave antes que o
motor pare.

+ NAO pare os motores em pleno voo. Caso contrério, isso causara a queda da
aeronave. Os motores s6 devem ser parados em pleno voo em uma situagéo de
emergéncia, como no caso de uma colisdo envolvendo a aeronave.

+ Certifique-se de desligar a aeronave antes de desligar o controle remoto apds o
pouso.

Rota de voo

Os usudrios podem usar o DJI Pilot 2 para adicionar pontos a fim de gerar uma rota

de voo, e a aeronave voara automaticamente de acordo com a rota. A rota de voo

torna o processo de entrega simples e mais eficiente.

a. Ligue o controle remoto e a aeronave e acesse a visualizagdo da cdmera no DI Pilot 2.

b. Selecione Rota de voo > Criar uma rota > Registro da missdo em tempo real.

c. Controle manualmente a aeronave e adicione pontos durante o voo para registrar
uma rota.



d. Selecione novamente Rota de voo e selecione uma rota de voo.

e. Pressione o botdo Iniciar para comegar a rota de voo.

f. Acesse Verificagcdo pré-voo e toque em Carregar rota para comecgar.

g. A aeronave voard até o destino e pousara de acordo com a tarefa de voo.

& + Faca a decolagem apenas em uma area aberta e defina uma Altitude de RTH de
acordo com o ambiente operacional.

+ Pressione o botdo de pausa de voo ou toque no icone de parada no aplicativo

para interromper a tarefa de voo. A aeronave fara voo estacionario e registrara

o ponto de interrupc¢do. Depois disso, a aeronave poderd ser controlada

manualmente. Selecione a tarefa de voo novamente para continuar. A aeronave

retornard ao ponto de interrupgdo automaticamente e retomard a tarefa de voo.

Preste aten¢do a segurancga da aeronave ao retornar a um ponto de interrupgao.

Especificacoes

¢ Aeronave (Modelo: E2MTR-30A)

Frequéncia de
funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Frequéncia de
funcionamento RTK/GNSS

Temperatura de
funcionamento

2,4 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz"

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 23 dBm (SRRC), < 14 dBm (CE)
RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l,
Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

-20°a45°C(-4°to 113°F)

* Radar de matriz por fases dianteiro (Modelo: RD241608RF)

Frequéncia de
funcionamento
Consumo de energia
Poténcia do transmissor
(EIRP)

Tensdo de operagdo
Temperatura de
funcionamento

24,05 a 24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
23 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
CcC15Vv

-20°a45°C(-4°to 113°F)

* Radar de matriz por fases traseiro (Modelo: RD241608RB)

Frequéncia de
funcionamento
Consumo de energia
Poténcia do transmissor
(EIRP)

Tensdo de operacao
Temperatura de
funcionamento

¢ Controle remoto (Modelo:
Bateria interna

Transmissdo 03
Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor
(EIRP)

24,05 a 24,25 GHz (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
18 W

<20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
CcC15Vv

-20°a45°C(-4°to 113°F)

RM700B)
Li-ion (6500 mAh a 7,2 V)

2,4 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)
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Wi-Fi

Protocolo Wi-Fi 6

Frequéncia de

funcionamento 2,4000 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
Bluetooth

Protocolo Bluetooth 5.1

Frequéncia de

funcionamento 2,400 a 2,4835 GHz

Poténcia do transmissor

(EIRP) <10dBm

* 5,8 GHz ndo esta disponivel em alguns paises devido a regulamentacdes locais.
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Apow

ApoH DJI FLYCART™ 30 uvMeeT HaK/OHHYH >ECTKyl KOHCTpyKumto. OH ocHalieH
PaANONOKALMOHHOW cucTemMoli ¢ Ga3npoBaHHONM pajapHO peLLeTKo cnepean 1 C3aau, a
TakXe BUHOKYNSPHON cncTemMoli 0630pa Bnepey 1 BHU3 Ans obecnedyeHns 6e3onacHoOCTH
noneta. bnarogaps kypcosori HD-kamepe ¢ HakNoHAeMbIM CTabUAN3aToOPOM APOH MOXeT
TOYHO reHepupoBaTb MapLUpPyTbl noseta. Pama ApoHa C COOCHLIMW Mponennepammu
NPOTMBOMONIOXHOIO BPaLLEeHNs W JABe akKyMyNsaTOpHble CUCTeMbl obecrneymsaroT
6e30onacHble AnuUTeNbHble noneTsbl. [IpoH Takxke OCHallleH 60pTOBbIM MapallloToOM ANs
3aWWTbl ApOHa W rpy3a B aBapuUiHOM cuTyaumu. py3oBasi cucTemMa MMeeT eMKOCTb
xpaHeHus 70 1. OnumoHanbHas cucTema nebeskm No3BosiseT B CIOXKHbIX YCIOBUSIX, KOraa
APOH He 1MeeT BO3MOXHOCTW BbINOAHWUTL MNOCaAKy, OCYLLeCTBAATb 3arpy3Ky WU pasrpysky
ApOHa NpsMO B BO3Ayxe. MakcimasnbHasa nonesHas Harpyska ApoHa coctasnseT 30 kr B
pexviMe paboTbl OT ABYX aKKyMyNSTOPOB.

1. Mponennepsbl
MoTopbl

3. DNeKTPOHHbIiA
perynatop xoja

4. TlepepHue orHu

5. Jlyun

6. MMepeaHsas
6UHOKYNsIpHast
cncTema ob3opa

7. 3apHsaa

6UHOKynsApHas
cuctema ob3opa

\ ]

\

| UI!

( —

,\

8. CrabunmsmpoBaHHas
KypcoBasi kamepa

9. TpoxekTopbl

10. MepegHas
dasnpoBaHHas
pajapHas pelueTka

11. NapawoT

12. AKkymynstop
Intelligent Flight
Battery

13. Jatymkm maccel

14. TpaHCNOPTUPOBOYHbIN
KOHTeliHep

=l

15. Waccn

16. 3aaHsAa pa3npoBaHHas
pajapHas pelueTka

17. AHTEeHHbI 419 Nepejayun
BUAEO

18.3agHue orHun

19. AHTEHHbI
CMYTHUKOBbIX CUCTEM

MO3ULMOHNPOBaHNA
(GNSS)
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MynbT ynpaBneHus

MNynbT ynpaeneHus DJI RC Plus nogaepxusaeT nepejady sugeo O3 1 MOXeT nepeAasaTb
n3o6paxeHvie B pexunmMe peanbHoro BpeMeHn B popmate HD ¢ kamepbl ApOHa Ha Aucriei
C CEHCOPHbIM 3KpaHOM. MNyNbT ynpaBaeHNs OCHaLLEeH LUMPOKUM HabopOM KHOMOK GYHKLMIA,
a Takxe HacTpanBaeMblX KHOMOK, C MOMOLLbI0 KOTOPbIX MOXHO Nerko ynpasnsaTb 4POHOM
N CTabunn3npoBaHHOW Kamepoil. BcTpoeHHbIl 7,02-4t0iMOBBIN 3KpaH BbICOKOM SPKOCTM
obnagaet paspelleHnem 1920 x 1200 nukcenen. OnepaumoHHas cuctema Android
NMeeT MHOXeCTBO QYHKLWIA, TakMxX Kak CNyTHUKOBbIE CUCTEMbI MNO3ULMOHMPoBaHWS, Wi-
Fi n Bluetooth. MakcmaneHoe Bpemsi paboTbl My/lbTa ynpaBieHWs cocTaBasieT 3 yaca
18 MVMHYT OT BCTPOEHHOrO akkyMynsiTopa v 40 6 4acoB NPV MCMOMb30BaHUN BHELLHEro
akkymynsaTopa Intelligent Battery WB37.

BHeLLHMe aHTeHHbI
. CeHCOpHbII 3KpaH
KHorKa ynpasneHus 4pOHOM

. DxoncTunkm
BcTpoeHHble aHTeHHb! Wi-Fi
KHonka Bo3BpaTa/$yHKLUNiA

KHomrka Bo3BpaTa gomoli (RTH)

. CBETOAMOAHbIE UHANKATOPbI
COCTOAHUSA

O@ [élu : ulé >
©)e
0)

- 16)%

9. CBeToAMOAHbIE NHAMKATOPbI
YPOBHSA 3apsja akkyMynstopa

10. BCTpOEHHbIe aHTEeHHbI
CMYTHUKOBbIX CUCTEM
nosnymoHnposaHus (GNSS)

11. KHonka nutaHus
12. KHonka 5D
13. KHoMKa npnocTaHoBKM rnoneta

((—ﬂ -~ 14. KHonka pe3epsa

= 15. MNepekntoyatenb pexnMoB noneta

@; M@w
j --ﬁ - | mﬂ =) E@ 16. BCTpOEHHbIe aHTeHHbI
@ @@ 17. Cnot gna kapTbl NamsaTyi microSD

18.MopT USB-A
19. NopTt HDMI
20. MopT USB-C
2

=

. KHonka pe3epsa

- b
@ ) 22. KHormnka oTcoenHeHns
g 0 aKkkymynsatopa
@j T Tp 23. OTcek Anst akkyMynsitopa
P’ m . 24. KHonka OTKpbITUSA 3a4Hel KPbILLKU
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Ncnonb3oBaHue FlyCart 30

1. 3apapgka

3apsaka akkymynaTtopa Intelligent Flight Battery DB2000

[Ana 3apaaku akkymynatopos Intelligent Flight Battery DB2000 ncnonb3yiTe 3apsagHyro
ctaHumto Intelligent Battery Station C8000. MNepes nepBbIM NCMONb30BaHVEM CTAHLMN
Intelligent Battery Station C8000 ee He06XOAMMO aKTUBMPOBATb, W aKKyMynsiTop
Intelligent Flight Battery DB2000 Heo6x0AMMO aKkTMBMPOBaTb C MOMOLLBIO CTaHLMMU
Intelligent Battery Station C8000.

3apsagKa nynbTa yrnpasneHus

a. MoHTax akkymynstopa Intelligent Battery WB37: HaxmuTe KHOMKY OTCOeANHEHNS
3a4Hel KPbILKK, YTOObl OTKPbITb 3a4HIOK0 KPbILLKY (1). YcTaHOBUTE akKyMynsTop
WB37 B oTcek A0 ynopa, noka He 6yjeT c/bllleH LWwen4ok (2. Ytobbl CHATb
akkymynatop WB37, HaxmuTte 1 yaepXunsanTe KHOMKY OTCOeANHEHNSA aKKyMynaTopa
N NOATONKHWTE ero BHU3.

KHonka oTcoeanHeHNs
akkymynaTopa

o

Vcnone3ynTte agantep nutaxus DJI 100 W USB-C ans 3apsgku nynbTa yrpasaeHus.
Mepey nepBbIM NCNONBL30BaHMEM BCTPOEHHbI akkyMynsTop nyabTa ynpasneHus
HeobXxoAMMO 3apaanTb ANs ero akTueaummn. CBETOAMNOAHbIE NHANKATOPLI YPOBHS
3apsja akKyMynsTopa HadvHalT MWUraTb, YKasbiBas Ha Havano aktvsauunm u
3apsAAKN BCTPOEHHOIO akkyMynaTopa.

* 100w

:©,_ * Bbl He cMoOXeTe BKAKOUYUTb NynbT ynpaBneHnsa A0 aKTvBauWM BCTPOEHHOro
aAKKyMynatopa.
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MoprotoBka nynbTa ynpaBieHnsa

MpoBepka ypoBHeli 3apsiga akkymynstTopa
HaXmuTe Ha KHOMKY NWTaHWs, YTOBbl MPOBEPUTHL YPOBEHb 3apsiAa BCTPOEHHOrO
aKKyMynsiTopa, Korja ycTpoicTBO BbIK/IHOUEHO.

BkntoueHme/BbIKlOUEeHME

YTo6bl BKOUUTE/BBIKNIOUNTL MyAbT YNPaBAeHWS, HaxXMuTe OAWH pa3, a 3aTeM
HaXmMunte " y,qep)KI/IBaIZTe KHOMKY NUTaHUA. ﬂepe,a, nepBbIM NCMOJIb30OBaHWEM NyNbT
ynpaeneHus Heo6X0AMMO akTUBMPOBaTh. CreayliTe MHCTPYKLMSM.

PerynnpoBka aHTeHH
Pa3noxute aHTeHHbI 1 oTperyanpyrnTe nx. MOWHOCTb cMrHana nynbTa ynpasaeHUs
3aBUNCUT OT NOJIOXKEHNA aHTEHH.

H'\,»

MoaroToBKa ApoHa

PacknagbiBaHue gpoHa

a. OToABMHbLTE AepxaTenb npornesnnepa ot Aydyeir. Pasnoxute nyum M3 n M4 1) 2
nepeg packnagbiBaHviem nydeii M1 u M2 3) (4). 3abnokmpyiite GprKcaTopbl KaxA0ro
nyva.

6. CHUMWTe fepxaTenb ANs nponennepa.

B. PacnpsmMuTe nponennepei.




YctaHoBKa akkymynstopa Intelligent Flight Battery
YcTtaHoBUTE ABa aKKyMYNATOPaA, KakK nokasaHo Ha cxeme. Haxwunmaiite Ha AKKYMYNATOP
AO TexX nop, Noka He ycnblWunTe ABa LWesyka

MpoBepKa ypoBHSs 3apsifa akkyMynsTopa: HaXMyTe Ha KHOMKY NUTaHWs 0AVH pas.
Bk/toueHne/BbIKIHOYEHWE NMUTaHWS: HAKMWTE OAMH Pas, a 3aTeM HaxXMuTe 1
YAEPXVBanTe KHOMKY NMUTaHWS.

105



AKTUBaLMA ApOHa
BkatounTe nuTaHne 4poHa v NynbTa ynpasneHus, 3anyctmute DJI PILOT™ 2 n cnepyiite
WNHCTPYKLMSIM Ha 3KpaHe, YTobbl akTUBMPOBAaTb APOH.

DJI Pilot 2 App |(

Wcnonb3oBaHWe TPaHCNOPTUPOBOYHOIO KOHTeiHepa
OTKpoOWiTe TPAHCMOPTUPOBOYUHBbIA KOHTEHEP V1 MOMECTUTE rpy3 B HETO.

& + Y6eanTecb B TOM, YTO akKyMyNsaTop HaAeXHO YCTaHOB/eH. YbejnTecb B TOM,
UTO BO BPEMS YCTAHOBKM aKKyMYNATOP BbIK/IHOYEH.
+ [ina n3BneyeHns akkyMynaTopa HaxXMuUTe 1 yaepxunBaiite 3aLlenky akkymyns-
TOpa, 3aTem NoAHMMUTE ero.
* YTOb6bI CNIOXUTE Ny4n, cioxuTe nyun M1 n M2 nepeg M3 1 M4.

4. NMoparoToBKa K B3neTy

a. MomectnTe APOH Ha OTKPbLITYD POBHYHK MOBEPXHOCTb, PACMONOXUB €ro Takum
06pa3om, UTObbI ero 3aHas YacTb bbina obpalleHa K BaM.

6. Yoegutecb B TOM, YTO Mponenfepbl HaAexXHO YCTaHOBAEHbl, B MOTOpax W
nponessiepax oTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHME NPeAMETbI, 10NacT NPONenepos v ny4n
pasnoxeHsbl, a 3aLLenKkn HajeXHOo 3aKpbITbl.

B. YbeanTecb B TOM, 4YTO akkymynstop Intelligent Flight Battery HageXHoO 3akpenneH.

r. BkntounTe nynbT ynpasBneHVs U APOH, 3aTeM oTkpoiite DJI Pilot 2. MepelignTe K
1N306paxeHnto ¢ Kamepbl. Y6eanTecb B TOM, YTO CUrHaN CryTHWKOBOM CUCTEMbI
NO3ULMOHNPOBAHNA AOCTAaTOYHO MOLUHBLIA W YTO Ha 3KpaHe oTobpaxaeTcs
«[oToBHOCTb K noniety (GNSS)» nnn «FotoBHOCTb K nonety (RTK)». B npotuBHOM
c/lyyae JpoH He CMOXET B3/1eTeTb.

;‘Q—_ + PekomMeHAyeTCs NO3NLMOHNPOBaHMe C MoMOLLbo RTK. B npuioxeHnn oTkpolite

«Bug kamepbl» 1 HaxmuTe «RTK», UTo6bI BbIGpaTh CNOCO6 MOMYHEHNSt CUTHANOB
RTK.
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5. PyyHoe ynpaBneHune
PyuHoi B3net/nocaaka

@

39 -0 | o]0

@ 3aI'IyCK/OCTaHOBKa MOTOPOB: BbINONHUTE KOM6I/IHaLLI/IIO ,Cl,)KOI‘/’ICTI/IKaMI/I n yaepxu-

BaliTe ee B TeUEHWE ABYX CEKYHA.
@ B3neT: HanpasbTe NEBbI AXONCTVIK (PEXIM 2) BBEPX, UTOObI COBEPLUNTL B3/ET.
@ Mocazaka: HanpaBbTe NEeBbINA AXKONCTUK (PEXMM 2) BHI3, MOKa APOH HE NMPU3EMANTCS.
lMocne 0CTaHOBKM MOTOPOB OTMYCTUTE NEBbINA AXKONCTHK.

Pexknm gxoncTmka

Bnepes

2
¢ A
$

BHU3 Hasag

%EES’ Mosopor @ Z& Mlosopor %IS‘E Beso <3 A&»Bnpaao

Pexum 2 sBnseTca pexnMoMm AXONCTUKOB MO yMONYaHuto. JleBblA AXONCTUK
MNCNoNb3yeTcst ANA ynpaBaeHWUst BbICOTOW U KYpCOM ApOHa, NpaBblii AXONCTUK —
LBUXEHWeM Brepes, Hasag, BNeso 1 BNpaso.

& + Bo u3bexaHWe TpaBM BO Bpems B3fleTa W NOCagkn He npubnuxalitecb K
BpaLLaoLLMMCS nporneniepam 1 MOTOpaMm.

+ Bcergawncnonb3yiite NynbT ynpasneHus Ans ynpasieHns JpOHOM 0 OCTaHOBKM
moTopa.

* HE ocTaHaBnunBaiite MOTOpPbI BO BpemMs noneTa. VIHaue 3To MOXeT NpuBecTn K
KpyLUeHMto ApoHa. MOTOpbl MOXHO OCTaHaB/AMBaTb BO BPeMs MosieTa TONbKO
npv BO3HWKHOBEHWW aBapUNHOM CUTyaLMu, HanpuMep eciv APOH CTONKHYCS
C NpensaTcTBMEM.

+ MNocne nocagky 06si3aTeNbHO BbIKNOUMTE APOH, @ 3aTeM MyNbT yripaBaeHus.

6. MapuipyT noneTta

Monb3oBatenn MoryT npumeHsaTe DJI Pilot 2 gna gobaBneHns Todek AnA CO3AaHUs

MapLUpyTa noneTa, 1 ApoH byeT ieTaTb aBTOMaTYeCk B COOTBETCTBIN C MapLLUPYTOM.

Mcnonb3oBaHne maplupyTa noneTta AenaeT mnpoLecc JoCTaBkyM MpoCTbiM U 6onee

3 PeKTNBHbIM.

a. [.BkntounTte nynbT ynpasneHns 1 ApoH, 3aTeM OTKpoWiTe BuA Kamepsl B DI Pilot 2.

6. Belbepute «MapLupyT noneta > Co3aatb MapLUpyT > 3anuncb B pexvmMe peanbHOro
BPEeMeHM».

B. YNpaB/isifiTe APOHOM BpY4HYyl0 1 A06aBasliiTe TOUKM BO BPeMsi MONeTa, YTObbI
duKcnMpBoaTh MapLLpYyT.
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r. BelbepuTe «MapLupyT nosieTa» eLle pas 1 BbibeprTe MapLUpPYT noneTa.

4. HaxmumTe Ha KHomMKy «[yck», YToBbl HaYaTh MapLLPYT noaeTa.

e. YTobbl HayaTb npoLecc, nepenante K NyHKTy «MOAroToBka K noieTy» U Haxmute
«3arpysuTb MapLIpyT».

X. [IpOH AONETUT A0 MeCTa Ha3HayYeHNs 1 NPU3EMANTCA B COOTBETCTBUN C MONETHbLIM
3a/jaHveM.

& *+ BbiNonHsAiTe B3NMeT TONBKO Ha OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE W yCTaHaBnWBaiiTe
MOAXOASILLYIO BbICOTY BO3BpaTa [JOMOV B COOTBETCTBUM C  YC/IOBUSMU
GYHKLMOHNPOBaHKS.

* HaXMuTe Ha KHOMKY NMPUOCTaHOBKM MOJIETa MU KOCHWUTECh 3Hauka OCTaHOBKM
B MPWIOXEHUW, YTOBbI OCTAHOBUTL BbIMOJIHEHME MOMETHOTO 3a4aHus. [poH
OCTaHOBWTCS B BO3AyXe W 3anuLUeT TOUKy OCTaHOBKM. [ocae 3Toro MM MOXHO
6yseT ynpaensTb BPy4Hyto. Bblibepute monetHoe 3ajaHvie elle pas, YTo6bl
NPOAOIXMTL NpoLecc. JpoH aBTOMaTUYeCKy BEPHETCS B TOUKY OCTaHOBKM U
MPOAO/IXWT BbIMONHEHVE NONETHOro 3aAaHns. ObecneuunBaliTe 6€30MacHOCTb
APOHa Npwvi Bo3BpaTe B TOUKY OCTaHOBKM.

TexHnuYecKne xapakTepucTuKmn

* [ApoH (moaenb: E2ZMTR-30A)
[JnanasoH pabouunx 4actoTt 2,4000-2,4835 Ty, 5,725-5,850 Iy*
MowHocTb nepegatumka (EIRP) 2,4 Ty <33 abm (FCC), <20 abm (SRRC/CE/MIC)
5,8 I'Tu: <33 abMm (FCC), <23 abm (SRRC), <14 abwm (CE)
[lnanasoH pabounx yactot RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l,

RTK/GNSS Galileo E1/E5b, QZSS L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1,
QZSS L1

[AnanasoH pabounx
Temnepartyp -20° go 45°C

* MepepHasa pasmpoBaHHas pagapHas pelwieTka (mogenb: RD241608RF)
[JinanasoH pabouunx 4actot 24,05-24,25 'y, (NCC/FCC/MIC/KC/CE)

MoTpebnsieMas MOLLHOCTb 23 BT

MowHocTb nepegatymka (EIRP) <20 gbm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Pabouee HanpsxeHne 15 B nocT. ToKa

[AlnanasoH pabounx

Temnepartyp -20° go 45°C

* 3apHsAn pasupoBaHHas pagapHas peluetka (mopenb: RD241608RB)
[lnanasoH pabounx yactot 24,05-24,25 'y, (NCC/FCC/MIC/KC/CE)

MoTpebnsiemas MOLLHOCTb 18 BT

MoLHocTb nepegatymka (EIRP) <20 abm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Pabouee HanpsixeHue 15 B nocT. Toka

[lnanasoH pabounx

Temnepartyp -20° po 45°C

* NynbT ynpasneHus (mogens: RM700B)
BcTpoeHHbI akkyMynsiTop NINTniA-noHHbIN (6500 MA-4 Npwn 7,2 B)

Mepepaua 03
JnanasoH pabouux 4actoTt 2,4000-2,4835 Ty, 5,725-5,850 Ty,
MowHocTb nepegatumka (EIRP) 2,4 Ty <33 abm (FCC), <20 abm (CE/SRRC/MIC)
5,8 I'Tu: <33 gbm (FCC), <14 abm (CE), <23 abm (SRRC)
Wi-Fi
MpoTokon Wi-Fi 6
[lnanasoH pabounx yactot 2,4000-2,4835 Ty, 5,150-5,250 Ty, 5,725-5,850 'y,
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Bluetooth

MpoTokon Bluetooth 5.1
JnanasoH pabouunx 4acTtoTt 2,4000-2,4835 Ty,
MowHocTb nepegatumka (EIRP) <10 gbm

* Yactota 5,8 [T, He0CTyMHa B HEKOTOPbIX CTPaHaXx W3-3a MECTHbIX MPaBuI.
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